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Valchovaci stroj

Oblast techniky

Technické feseni se tyka valchovaciho stroje, v jehoz ramu je uspotfadana soustava pracovnich
valcl a zdola proti ni je usporadana soustava pfitlacnych valct, které jsou na svych koncich
sptazeny s pfitlacnymi pruzinami.

Dosavadni stav techniky

Valchovaci stroje valcové obsahuji obvykle alespoii jednu dvojici valcti, mezi kterymi prochazi
valchovany material a mezi nimiZ se vyvozuje pritlak, ktery je pro valchovani nezbytny. Ptitlak
lze vyvozovat bud’ gravitané hmotnosti hornich valci, nebo pomoci pfedepnutych pruzin, které
jsou ptifazeny dolni soustaveé valcli a sptazeny s konci téchto piitlacnych valci. Nevyhodou je
nemoznost nebo obtiznost regulace pritlaéné sily valct a cilem technického feSeni je tuto
nevyhodu odstranit.

Podstata technického feSeni

Cile technického teSeni je dosazeno valchovacim strojem, v jehoZz ramu je usporfadana soustava
pracovnich valct a zdola proti ni je uspofadana soustava pritlaénych valcu, které jsou sprazeny
s piitlaénymi pruzinami podle ptedkladaného technického feSeni, jehoz podstata spociva v tom,
ze protilehlé konce pfitlacnych pruzin jsou uloZeny na podélnych nosnicich, jejichz konce jsou
spfazeny s linearnimi pohony uloZenymi v rdmu stroje a spfazenymi s fidici jednotkou. Ridici
jednotka je schopna ovladat a ménit pritlak pfitlaénych valci jak behem valchovani, tak
i samostatné na prednich a zadnich koncich podélnych nosnikd.

K tomu je vyhodné, jsou-li pfedni konce podélnych nosnikii spfaZzeny s prvnimi navzajem
synchronizovanymi linearnimi pohony a zadni konce podélnych nosniki jsou spiazeny s druhymi
navzajem synchronizovanymi linedrnimi pohony.

Ve vyhodném provedeni jsou linearni pohony tvoteny dvéma zdviznymi predovkami sprazenymi

S jednim motorem sprazenym s fidici jednotkou a druhé linearni motory jsou tvofeny dvéma
zdviznymi pfevodovkami s jednim motorem spfazenym s fidici jednotkou.

Objasnéni vykresu

Valchovaci stroj je dale schematicky znazornén na piiloZzenych vykresech, kde znaci obr. 1
pohled na jednu stranu valchovaciho stroje v provedeni s libovoln¢ zvolenymi linearnimi pohony
koncti podélnych nosnikit a obr. 2 schematicky axonometricky pohled na stroj s linearnimi
pohony tvofenymi motorem spfaZzenym se dvéma zdviznymi pfevodovkami.

Piiklady uskuteénéni technického fe$eni

Valchovaci stroj obsahuje ram 1, v jehoz horni ¢asti je uloZena soustava pracovnich valct 2,
pfi¢emz pracovni valce jsou uloZeny oto¢né a jejich poloha je neménna. Zdola proti soustavé
pracovnich valci 2 je uspofadana soustava pfitlacnych valct 3, které jsou ve znazornéném
ptikladném provedeni svymi konci otocné ulozeny na nosic¢ich 31, které jsou suvné ulozeny
Vv linedrnich vedenich 11 vytvofenych v ramu 1. Nosi¢e 31 jsou ve své dolni ¢asti zakonéeny
dorazy 311 dosedajicimi na ram 1 v misté linearnich vedeni 11 pro vymezeni horni polohy
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ptitlaénych valct 3 a v dusledku toho vymezeni mezery 12 mezi ptitlanymi valci 3 a pracovnimi
valei 2, pfiCemz mezera 12 ma na obr. 1 velikost 8. Nosi¢e 31, respektive dorazy 311 jsou
ptipojeny k hornim konctim pfitlaénych pruzin 4, jejichz protilehlé (dolni) konce jsou ulozeny na
prislusném podélném nosniku 5. Na kazdé strané stroje je tedy uspotfadan jeden podélny nosnik
5. Podélné nosniky 5 jsou svymi konci spfazeny s linearnimi pohony 61 a 62 uspofadanymi
v piedni a zadni Casti stroje, pfiCemz za predni Cast stroje povazujeme cast, do niz je vkladan
valchovany material/polotovar, naptiklad u obr. 1 zleva doprava.

Linearni pohony 61, 62 jsou spfazeny s fidici jednotkou 7, jak je znazornéno na obr. 1, a mohou
byt tvofeny libovolnymi vhodnymi pohony. Ve znazornéném ptikladu provedeni jsou ptedni
konce podélnych nosnikil 5 spfazeny s pfednimi navzéjem synchronizovanymi linearnimi pohony
61 a zadni konce podélnych nosniki 5 jsou sprazeny se zadnimi navzajem synchronizovanymi
linedrnimi pohony 62. Témito pohony mohou byt napiiklad linearni motory, pneumatické nebo
hydraulické valce a podobné¢, pfi¢emz je Zadouci, aby byly vSechny pohony stejné.

Dalsiho zjednoduSeni se dosahne tim, Ze ptedni linearni pohony 61 jsou tvotfeny piednimi
zdviznymi prevodovkami 611, které jsou navzajem spojeny hfidelem, na némz je uloZen ptedni
motor 610. Zadni line4drni pohony 62 jsou tvofeny zadnimi zdviznymi pifevodovkami 621, které
jsou navzajem spojeny hiidelem, na némz je uloZen zadni motor 620. Pfedni motor 610 a zadni
motor 620 jsou spiazeny s fidici jednotkou 7. Pfedni zdvizné pievodovky 611 jsou s konci
ptedniho podélného nosniku 5 spojeny piednimi linearnimi vedenimi 612 a zadni zdvizné
prevodovky 621 jsou s konci zadniho podélného nosniku 5 spojeny zadnimi linearnimi vedenimi
622. Pro eliminaci pfieni linearnich vedeni jsou mezi zadni linearni vedeni 622 a zadni konce
prislusnych podélnych nosnikli 5 vlozeny pomocné cleny 8, které jsou S nimi oto¢né/kloubove
spojeny.

Pfi valchovani se valchovany polotovar vklada do mezery 12 mezi pracovnimi valci 2
a pritlatnymi valci 3. Velikost mezery 12 je pfitom definovana dorazy 311 a je pevné
nastavitelna dle potiebného pocateéniho setizeni stroje. Ze zkuSenosti s valchovacim procesem je
znamo, ze iV ramci jednoho prichodu valchovaného polotovaru mezerou 12 se pritlak mezi
pracovnimi valci 2 a pritlaénymi valci 3 ve sméru od vstupu k vystupu zvétsuje. Toho se dosahne
naklonénim nosnikl 5 podle povell, které jsou fidici jednotkou 7 ptedany linearnim pohontim
61, 62, respektive motorim 610, 620, které pohangji zdvizné prevodovky 611, 621.

Valchovaci stroj podle predkladaného technického feSeni umoziuje definovat linearni regresi
ptitlaku pfitlacnych valct 3 a pritlacnou silu v pribéhu valchovaciho procesu. Pomoci motori
610, 620 a zdviznych ptrevodovek 611, 621 se dosahuje plynulého nastavovani ptredepnuti
pritlaénych pruzin 4 v pribéhu valchovaciho procesu. Cely proces probiha v automatickém
rezimu fizeném fidici jednotkou 7 podle nastaveni fidiciho softwaru, coz umoziiuje zménu
parametrii pfitlaku a jeho linearni regresi Vv zavislosti na stupni zavalchovani (zaplsténi)
zpracovavaného polotovaru.

Prumyslova vyuzitelnost

Predkladané technické feseni je vyuzitelné pro valchovaci zafizeni urené k valchovani materialu
na vyrobu kloboukd.
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NAROKY NA OCHRANU

1. Valchovaci stroj, v jehoz ramu (1) je uspofadana soustava pracovnich valct (2), pficemz
zdola proti ni je usporadana soustava pfitlaénych valcu (3), které jsou na svych koncich sptazeny
S pritlaénymi pruzinami (4), vyznacujici se tim, ze protilehlé konce pfitlacnych pruzin (4) jsou
ulozeny na podélnych nosnicich (5), jejichz konce jsou spfazeny s linearnimi pohony (61, 62)
uloZenymi v ramu (1) stroje a spiazenymi s fidici jednotkou (7).

2. Valchovaci stroj podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze piedni konce podélnych nosnikt (5)
jsou sptazeny s prednimi navzajem synchronizovanymi linearnimi pohony (61) a zadni konce
podélnych nosnikt (5) jsou spiazeny se zadnimi navzajem synchronizovanymi linearnimi pohony
(62).

3. Valchovaci stroj podle naroku 2, vyznadujici se tim, ze piedni linearni pohony (61) jsou
tvofeny dvéma zdviznymi prevodovkami (611) spfazenymi s prednim motorem (610) sprazenym
s fidici jednotkou (7) a zadni linearni pohony (62) jsou tvofeny dvéma zdviznymi pfevodovkami
(621) spiazenymi se zadnim motorem (620) spiazenym s fidici jednotkou (7).

2 vykresy
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Obr. 2
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