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Vynélez se tyka adaptivniho filtru, ktery
se automaticky ladi podle zmén frekvence
filtrovaného signélu.

Dosud znaméa zapojeni filtrii s automatic-
kym ladénim propustného pédsma jsou kon-
struovédna tak, Ze je rozladéni propouSténé-
ho signélu indikovano referen¢nimi, pevné
naladénymi obvody, které lze v oblasti niz-
kych kmitoétd jen velmi t&ZKo realizovat
prijatelnou mikroelektronickou technologii.
Zarizeni vyuZivajici principdl vicecestné fil-
trace jsou velmi nérofnd na pocet staveb-
nich funkénich blok@i. U dosud stavajicich
pieladitelnych filtr@t vznikaji obtiZe pfri apli-
kacich v oblastech nizkych a velmi nizkych
kmitoc¢td, nebot indukdéni civky zde dosahu-
ji velikych rozméri.

Uvedené nevyhody se odstrani adaptivnim
filtrem s automatickym ladénim rezonancéni
frekvence podle zmén frekvence filtrované-
ho signalu podle vynalezu, jehoZ podstata
spofiva v tom, Ze na vstupni brdnu napétové
fizeného gyrétoru je pripojen prvni pasivni
dvojbran, jehoZ vstup je vstupem celého
adaptivniho filtru, a na vystupni brénu gy-
ratoru je pfripojen druhy pasivni dvojbran,
pFicemZ zaroveii k jedné svorce vystupu gy-
ratoru je pripojen fidici odpor, jehoZ druhy
vyvod je spojen s druhou Fidici branou gy-
ratoru, zatimco k prvni Fidici bréané gyrato-
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ru je pfipojen stfedni vyvod odporového
délice, ktery je svymi krajnimi vyvody pfFi-
pojen k vystupu pFevodniku, jehoZ vstup je
spojen s vystupem druhého pasivniho dvoj-
branu, ktery je souCasné vystupem adaptiv-
niho filtru.

Hlavni vyhodou adaptivniho filtru podle
vyndlezu je odstranéni indukcénich civek,
které pifi nizkych kmitodtech dosahuji zv1as-
té velkych rozmérfl. Adaptivni filtr v navr-
Zeném provedeni je moZno realizovat moder-
nimi mikroelektronickymi technologiemi, na-
pfiklad hybridni technologii v tlustych vrs-
tvach. Adaptivity — automatického ladéni
kmitoftu — se dosahuje velmi jednoduchy-
mi obvodovymi prostfedky. Citlivost preno-
sové funkce filtru na zménu hodnot obvodo-
vych prvki je velmi mala.

Vynédlez bude déle popsan podle priloZe-
ného vykresu, kde na obr. 1 je znéazornéno
principidlni schéma adaptivniho filtru s na-
pétové Fizenym gyratorem a na obr. 2 pii-
kladové zapojeni tohoto filtru.

V prikladovém provedeni podle obr. 2 je
prvni pasivni dvojbran RC1 tvoren konden-
zatorem C1 zapojenym mezi jednu svorku
vstupu VS adaptivniho filtru a jednu svor-
ku 1 vstupni brany 1;1° napé&tové fizeného
gyratoru G. Na vystupni branu 2; 2 napéto-
vé Fizeného gyratoru G je pfipojen druhy
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pasivni dvojbran RC2, ktery je v prikladé
tvofen paralelni kombinaci odporu R2 a kon-
denzatoru C2. Ke svorce 2° vystupni brany
2; 1 gyratoru G je pFipojen Fidici odpor R,
jehoZ druhy vyvod je pfipojen k druhé fidi-
ci brané B napétové Fizeného gyratoru G.
K prvni ridici brané A gyratoru G je pripo-
jen stfedni vyvod 5 odporového délice Rd,
pripojeného Krajnimi vyvody k vystupu 4; 4°
prfevodniku P. Pokud prevodnik P neni od
vystupu VY filtru impedanéné oddélen, vloZi
se mezi vystup VY filtru a vstup 3;3° pfe-
vodniku P oddélovaci stupeil, ktery je zde
realizovdn tranzistorem T a odporem R3,
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pfi€emZ k napdajeni tranzistoru T je prive-
deno napéti Uz.

Signal z vystupu VY adaptivniho filtru se
pfivede na vstup 3; 3‘ prevodniku P, v ném?#
se kmitocet prfevadi na napéti, které se pies
odporovy déli¢ Rd pfivadi na prvni fFidici
brdnu A napétové fizeného gyrdtoru G. Toto
napéti preladuje gyradni konstantu a tim se
méni strfedni kmitodet propustného pésma.
K hrubému ladéni filtru slouZi kondenzator
C2 a k jemnému doladéni fidici odpor R. Sif-
ku propustného pdsma je moZno nastavit
proménnym odporem R2. D&licem Rd je nut-
no nastavit soubé&h rezonanc¢niho kmitocCtu
s kmitocCtem filtrovaného signalu.

PREDMET VYNALEZLU

Adaptivni filtr s automatickym ladénim
rezonanéni frekvence podle zmeén frekvence
filtrovaného signalu, vyznaceny tim, Ze na
vstupni branu (1; 1‘) nap&tové rizeného gy-
ratoru (G) je pripojen prvni pasivni dvoj-
bran (RC1}, jehoZ vstup je vstupem (VS)
adaptivniho filtiru, a na vystupni brdnu
(2;2') gyratoru je pfipojen druhy pasivni
dvojbran (RC2), ptridemZ zaroven k jedné
svorce (2‘) vystupni brany (2;2°‘) gyréatoru

W

EH)

(G) je pfipojen ridici odpor (R}, jehoZ dru-
hy vyvod je spojen s druhou Fidicl bréanou
(B) gyratoru, zatimco k prvni Fidici bréané
(A) gyréatoru je pfFipojen stfedni vyvod (5]}
odporového délige (Rd]), ktery je svymi kraj-
nimi vyvody pFipojen k vystupu (4; 4‘) pre-
vodniku (P), jehoZ vstup (3;3‘) je spojen
s vystupem druhého pasivniho dvojbranu
(RC2), ktery je soulasné vystupem [VY)
adaptivniho filtru.
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