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(57) Anotace:
Zatizeni pro nakladani zivych ryb (10) zahrnuje nakladac¢
(1) ryb (10) s vodicim rAmem (2) tvofenym svafencem
z podéInych kovovych profilt (3) a pEitnych kovovych
profila (4) s transportni nasypkou (5) uspofadanou
pohyblivé na vodicim ramu (2) a spojenou s pohonem pro
posuvny pohyb transportni nasypky (5) z dolni plnici
polohy do horni vysypné polohy. Dale zahrnuje vozidlo
(8) s alespoti jednou pfepravni nadrZi (11) na ryby (10)
s pfednim ¢elem (12), zadnim Celem (13) a s alespoit
jednou sklopnou bocnici (9). K pfednimu ¢elu (12) a
k zadnimu &elu (13) vozidla (8) je nad nadrzi (11)
odnimateIn& upevnéna nosna ty¢ (15) a sklopna bocnice
(9) je opatiena prostfedkem pro jeji aretaci v horizontalni
poloze. Vodici ram (2) je ve své horni ¢asti opatfen
alespoii jednim hakem (7) pro zavéseni nakladace (1) na
nosnou ty¢ (15), pficemz sklopna boénice (14)
v horizontalni poloze tvofi oporu pro spodni ¢ast
vodiciho ramu (2).




ases
.
.
cuen

Zarizeni pro nakladani zivych ryb

Oblast techniky

Vynalez se tyka oblasti rybafstvi, konkrétné zafizeni pro nakladani Zivych ryb.

Dosavadni stav techniky

Zafizeni pro nakladani Zivych ryb tvofené nakladadem ryb je uréené pro mechanické
nakladani Zivych ryb ze sadek nebo zjinych vodnich nadrzi na transportni

prostredek. Technicky je nakladaé feSen bud jako vertikalni, nebo jako $ikmy.

V soucasné dobé se nakladace vyrabéji jako pojizdné, kdy jsou uspoiadané na
podvozku s koly, ke kterému je upevnén vodici ram sestavaijici ze dvou protilehlych
U profilll spojenych pfi¢niky, ve kterych se pohybuje nakladaci nasypka. K vodicimu
ramu je upevnén elektromotor s pievodovkou, ktery pomoci lana a kladek vytahuje
nakladaci nasypku s rybami na horni ¢ast ramu, kde se nasypka pieklopi a vyklopi
Zivé ryby na skluz, po kterém se ryby dopravi do nadri na korbé& automobilu nebo
privesu nebo do specialné upraveného piepravniku. Vyklapéni nakladaci nasypky
vhorni Gvrati u skluzu probiha automaticky pomoci koncového spinace, a po
vyklopeni ryb se nakladaci nasypka vraci zpét na spodni &ast vodiciho ramu pro
dalSi naklad ryb.

Nakladaée jsou mobilni a pievazi se pomoci tazného vozidla mezi jednotlivymi
sadkami nebo vodnimi nadrzemi podle potieby nakladky. PFi zavedeni nakladage do
sadky se musi naklada¢ nejprve dopravit na bfeh nebo okraj sadky, a z piepravni
polohy s horizontalné poloZenym vodicim ramem se musi ruéné preklopit do sadky
do Sikmé nebo vertikaini polohy vodiciho ramu. K manipulaci pfi sklopeni nakladaée
je potieba aZ Sesti pracovniki, vzhledem k velké hmotnosti nakladage, omezenému
pracovnimu prostoru a kiuzkému povrchu. Nevyhoda znamého nakladade tak
spociva ve znatné naroCnosti na dopravu, fyzické zatézi pfi  manipulaci
s nakladacem pfi jeho ukladani do sadky nebo rybniku a vytahovani ze sadky nebo z

rybniku, jakoz i v riziku Grazu na kluzkém terénu.
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U malych rybnikG se s ohledem na relativné malé mnoZstvi vylovenych ryb a
narocnost dopravy a instalace nakladage od jeho pouZiti upousti. Nakladani ryb na

automobil tak probiha vyhradné ruéné.

Hlavni nevyhoda znamych fe$eni zafizeni pro nakladani Zivych ryb spoégiva v jejich
velké vaze, takZe pro manipulaci s nimi je potfeba minimalné nékolika osob. Dalsi
nevyhodou je jejich velikost, ktera je ¢ini zcela nevhodnymi pro vylov ryb v malych
rybnicich, kde neni dostatek prostoru, kde by bylo mozné zafizeni s podvozkem

umistit.

Ukolem vynalezu tak je vytvofeni zafizeni pro nakladani Zivych ryb, jehoZ konstrukce

by byla mala a lehka, umozriovala by manipulaci pouze jednou osobou.

Podstata vynalezu

Tento Ukol je vyfeSen vytvofenim zafizeni pro nakladani zivych ryb podle
predloZzeného vynalezu. Zafizeni zahrnuje nakladaé ryb s vodicim ramem tvofenym
svafencem z podélnych kovovych profill a pfiénych kovovych profilli s transportni
nasypkou uspofadanou pohyblivé na vodicim ramu a spojenou s pohonem pro
posuvny pohyb transportni nasypky z doini plnici polohy do horni vysypné polohy, a
dale zahrnujici vozidio s alespori jednou pfepravni nadrzi na ryby s prednim &elem,
zadnim Celem a s alespori jednou sklopnou bocnici. Podstata vynalezu spogiva
vtom, Ze k pfednimu €elu a k zadnimu ¢&elu vozidla je nad nadrzemi odnimatelné
upevnéna nosna ty¢. Sklopna boénice je opatfena prostiedkem pro jeji aretaci
v horizontalni poloze, a vodici ram je ve své horni &asti opatfen alespori jednim
hakem pro zavéSeni nakladage na nosnou ty&. Sklopna boénice v horizontalni poloze
tvofi oporu pro spodni &ast vodiciho ramu. Nakladaé Ize velmi snadno na vozidlo
upevnit a z vozidla sundat po skonéeni nakladani Zivych ryb do nadrzi. Nakladag je
velmi lehky a manipulace s nim snadn4, takZe ji zastane pouze jedna osoba. Navic

zabira velmi malo mista, takzZe jej Ize vyuZit pifedev§im pi vylovu malych rybnikd.

Pohon je uspofadan vhorni &asti vodiciho ramu a je tvofen elektromotorem

pohanejicim navijeci buben s lanem pfipojenym k pojezdu transportni nasypky. Diky



tomu je pohon chranén pied namocenim, aby nedochazelo ke zkratu a jeho

poskozeni.

Elektromotor je navic opatfen ochrannym krytem, takZe jej nemohou postiikat ryby,
které se pohybuji v transportni nasypce pfed tim, neZ jsou nasypany z horni uvraté

nasypky do nadrzi.

Navijeci buben je opatfen stfedovou pfirubou oddélujici zvedaci lano pro zvedani
transportni nasypky a spoustéci lano pro spousténi transportni nasypky. Transportni

nasypka tak je ovladana dvéma lany, coz snizuje moznost poskozeni nakladace.

Elektromotor je propojen s fidfci jednotkou, ke které je pripojena ovladaci jednotka
pro dalkové ovladani, které umozriuje ovladat pohyb nasypky pfi nakladani pfimo ze

zeme na, které automobil stoji.

Elektromotor je stejnosmérny a je opatien napajecim vodi¢em s konektorem pro
pfipojeni k elektrickému obvodu vozidla. Diky malym rozmérim nakladace neni

potieba specialni elektricka centrala, ktera by umoziiovala jeho provoz.

Spoustéci lano je vedeno znavijeciho bubnu pomoci vodicich kladek podél
podélného profilu pfes spoustéci kladku uspofadanou ve spodni ¢asti vodiciho ramu
k transportni nasypce. Soustava kladek umozfiuje vedeni lan, ktera se nemohou

zaplést a snizuji celkovou vahu transportni nasypky.

Nosna ty¢ je usporadana ve vodicich kulisach upevnénych na pfednim Cele a na
zadnim ¢ele. Nosna ty¢ je odnimatelna, takZze pouzije-li se vozidlo pro jiné ucely, Ize
ji snadno odstranit. Aretace nosné tyCi ve vodici kulise je dostate¢né pevna, aby

unesla zatéz nakladace s piné nalozenou transportni nasypkou.

Prostiedek pro aretaci bocénice v horizontaini poloze tvofi fetézy upevnéné mezi
okraji bocnice a pfednim ¢elem a zadnim Celem. Naklada€ se opira svou spodni
¢asti o vyklopenou bocnici, ktera zajistuje naklonéni nakladace pro jeho spravnou

transportni funkci.



Vyhody zafizeni pro nakladani zivych ryb podle pfedloZzeného vynalezu spocivaji
v jeho lehké a snadné konstrukci, snadné obsluze, nizké pofizovaci cené a v malych
rozmeérech.

Objasnéni vykresu

Vynalez bude blize objasnén pomoci obrazki na vykresech, na nichz znazorriuji obr.
1 boéni pohled na nakiada¢ zavéSeny na ty¢i a opfeny o boénici vozidla, obr. 2
pfedni pohled na naklada¢ na ryby, obr. 3 je bo¢ni pohled na naklada¢, obr. 4 je
perspektivni pohled na korbu vozidla s nakladatem, obr. 5 je detail vodici kulisy a

obr. 6 je detail haku a ty¢e.

Priklady uskute¢néni vynalezu

Rozumi se, Ze dale popsané konkrétni pfiklady uskute¢néni vynalezu jsou
pfedstavovany pro ilustraci, nikoli jako omezeni pfiklad(i provedeni vynalezu na
uvedené pfipady. Odbornici znali stavu techniky najdou nebo budou schopni zjistit za
pouZiti rutinniho experimentovani vétsi ¢i mensi pocet ekvivalentll ke specifickym

uskute€nénim vynalezu, ktera jsou zde speciainé popsana.

Na obr. 1 je znadzornéné zafizeni pro nakladani zivych ryb 10 tvofené nakladacem 1
upevnénym na vozidle 8. Naklada¢ 1 je tvofeny vodicim ramem 2, ktery tvofi
svafenec z kovovych podélnych profili 3 vzajemné spojenych pficnymi profily 4,
takze vodici ram 2 ma v podstaté tvar Zebfiku. Podéiné profily 3 maiji v fezu tvar
pismene U. V horni &asti vodiciho ramu 2 je ke kazdému podélnému profilu 3

pfivafen jeden hak 7, za ktery je naklada& zavé3en na ty€¢ 15 nad korbou vozidla 8.

K vodicimu ramu 2 je upevnén pojezd transportni nasypky 5, ktera se po ramu 2
pohybuje z dolni plnici polohy ve spodni €asti nakladage 1 do horni vysypné polohy v
horni €asti nakladace 1. Pohyb transportni nasypky § fidi elektromotor 6, ktery je
upevnén na hornim konci nakladate 1. Elektromotor 6 je spojeny s navijecim
bubnem 17. Navijeci buben 17 je opatfeny stfedovou pfirubou, ktera od sebe

oddéluje zvedaci lano 18 a spoustéci lano 18'. Zvedaci lano 18 je upevnéné k



transportni nasypce 5 v podstaté v jeji stfedni ¢asti a vedeno stfedni €asti vodiciho
ramu 2. Navijenim zvedaciho lana 18 na navijeci buben 17 se nasypka 5 pohybuje z
pinici polohy do vysypné polohy. Odvijenim spoustéciho lana 18' se nasypka §
pohybuje z plnici polohy smérem dold po vodicim ramu 2 do plnici polohy. Spoustéci
lano 18' je vedeno pomoci dvou vodicich kladek 24, z nichZ horni je upevnéna k
piedposlednimu pfiénému profilu 4 a spodni je upevnéna v horni €asti podélneho
profilu 3 tésné pod predposlednim pficnym profilem 4. Spoustéci lano 18' je tak
vedeno vnitfni ¢asti podél podélného profilu 3 ve tvaru U. K poslednimu spodnimu
priécnému profilu 4 je pak upevnéna spoustéci kladka 25, pfes niz je spoustéci lano

18' upevnéno ke spodni ¢asti transportni nasypky 5.

Elektromotor 6 je propojen s fidici jednotkou 20 spojenou s oviadaci jednotkou 21
pro dalkové ovladani posuvného pohybu transportni nasypky 5. Elektromotor 6 je
dale opatien napajecim vodi¢em 22 s konektorem 23 pro pfipojeni k elektrickému

obvodu vozidla 8, napf. pro pfipojeni do vstupu pro zapalovac.

Vozidlo 8 je opatreno nakladni korbou, na niz jsou usporadany prepravni nadrze 11,
které zaplfiuji cely prostor korby. Korba je ukonena pfednim ¢elem 12 a zadnim
Celem 13. Piedni a zadni Celo 12, 13 pfesahuji vySku pfepravnich nadrzi 11. Ve
stfedni ¢asti poloviny pfedniho a zadniho ¢ela 12, 13 nad pfepravnimi nadrzemi 11 je
upevnéna vodici kulisa 26, do niZ se aretuje ty€ 15, ktera spojuje pifedni a zadni ¢elo

12, 13. Za tuto ty€ 15 se prostrednictvim hakl 7 zavésuje nakladac 1.

Vozidlo 8 je opatfeno vyklopnymi boénicemi 9 na kazdé strané. Boénice 9 se vykiapi
do horizontalni polohy, v niZ jsou aretovany pomoci fetézu 14. Retéz 14 je upevnén k
pfednimu éelu 12 a k predni ¢asti boénice 9 a k zadnimu &elu 13 a k zadni Zasti
bocnice 9. Vyklopna bocénice 9 v horizontalni poloze slouzi pro zapfeni spodni &asti
vodiciho ramu 2. Vodici ram 2 zasahuje pod bo¢énici 9, aby byl co nejniz nad zemi,
cca ve vysce kolen dospélého ¢Elovéka, odkud jsou ryby nakladany do transportni

nasypky 5.



V pfipadé, Ze jedna pfepravni nadrz 11 je pina, obsluhujici osoba snadno posune
naklada¢ 1 nad sousedni pfepravni nadrz 11, kam transportni vysypkou 5 dopravuje
ulovené ryby 10, dokud se i tato nadrz 11 nenaplni. Diky hakim 7 zapfeni nakladace

1 o bocnici 9 tak [ze naklada¢ snadno posunovat po celé délce korby vozidla 8.

Primyslova vyuzitelnost

Zafizeni pro nakladani Zivych ryb podle vynalezu Ize vyuzit pfedevsim pfi vylovech
malych rybnikd.



Pfehled vztahovych znacek
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9 bocnice

10 ryba

11 pfepravni nadrz
12 pfedni Celo

13 zadni Celo

14 fetéz

15 ty€

16 ochranny kryt
17 navijeci buben
18 zvedaci lano
18'spoustéci lano
19 stfedova pfiruba
20 fidici jednotka
21 ovladaci jednotka
22 napajeci vodic
23 konektor

24 vodici kladka

25 spoustéci kladka
26 vodici kulisa
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1.

PATENTOVE NAROKY

Zafizeni pro nakladani Zivych ryb (10) zahrnujici nakladaé (1) ryb (10) s vodicim
ramem (2) tvofenym svafencem z podélnych kovovych profill (3) a pfiénych
kovovych profill (4) s transportni nasypkou (5) usporadanou pohyblivé na
vodicim ramu (2) a spojenou s pochonem pro posuvny pohyb transportni nasypky
(5) z dolni pinici polohy do horni vysypné polohy, a dale zahrnujici vozidlo (8)
s alesport jednou pfepravni nadrzi (11) na ryby (10) s pfednim &elem (12),
zadnim Celem (13) a s alespon jednou sklopnou boénici (9),vyznaéujici se
tim, Zze kpfednimu &elu (12) a k zadnimu &elu (13) vozidla (8) je nad nadrzi
(11) odnimatelné upevnéna nosna ty¢ (15) a sklopna boénice (9) je opatfena
prostiedkem pro jeji aretaci v horizontaini poloze, a vodici ram (2) je ve své horni
Casti opatfen alespori jednim hakem (7) pro zavé$eni nakladaée (1) na nosnou
ty¢ (15), pficemz skiopna bocnice (9) v horizontalni poloze tvoii oporu pro spodni
¢ast vodiciho ramu (2).

Zarizeni podle naroku 1, vyznacéujici se tim, Ze pohon je usporadan
v horni &asti vodiciho ramu (2) a je tvofen elektromotorem (6) pohangjicim
navijeci buben (17) s lanem (18, 18‘) pfipojenym k pojezdu transportni nasypky

(5).

Zafizeni podle naroku 2,vyznaéujici se tim, ze elektromotor (6) je opatien
ochrannym krytem (16).

Zafizeni podle naroku 2 nebo 3,vyzna<':ujici se tim, ze navijeci buben (17)
je opatien stfedovou pfirubou (19) oddélujici zvedaci lano (18) pro zvedani
transportni nasypky (5) a spoustéci lano (18°) pro spousténi transportni nasypky

(5).

Zafizeni podle nékterého z narokd 2 aZ 4 vyznacujici se tim, ze
elektromotor (6) je propojen s fidici jednotkou (20), ke které je pfipojena oviadaci
jednotka (21) pro dalkové ovladani.
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Zafizeni podle nékterého z narokl 2 az 5,vyznaéujici se tim, ze
elektromotor (6) je stejnosmérny a je opatien napajecim vodicem (22)

s konektorem (23) pro pfipojeni k elektrickému obvodu vozidla (8).

Zafizeni podle naroku 4Ivyznaéujici se tim, ze spoustéci lano (18) je
vedeno z navijeciho bubnu (17) pomoci vodicich kladek (24) podél podélného
profilu (3) pfes spoustéci kladku (25) usporadanou ve spodni €asti vodiciho ramu

(2) k transportni nasypce (5).

Zafizeni podle nékterého z narokd 1 az 7,vyznac':ujici se tim, Ze nosna
ty¢ (15) je uspofadana ve vodicich kulisach (26) upevnénych na piednim Cele
(12) a na zadnim ¢ele (13).

Zafizeni podle nékterého z narokil 2 az 8 vyznaéujici se tim, Ze
prostfedek pro aretaci boCnice (9) v horizontalni poloze tvofi fetézy (14)

upevnéné mezi okraji boénice (9) a pfednim &elem (12) a zadnim &elem (13).
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