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Zptsob a zafizeni pro zapfdddni priz
predeni s otevfenym koncem

Cblast techniky

Vyndlez se tyka zpdsobu zapfdddni prize na spréddacim zafi-
zeni pro pfedeni s otevPenym koncem, pPi kterém se piize odta-
huje zpét s civky, zkracuje se a jeji konec se pFi soulasném
vytvafeni zdlohy prize privddi do pohotovostni polohy uvnit?
odtahove trubice, ze které se uvolnénim zdlohy pFize zavddi
zpét aZ na sbérnou plochu spifddaciho zafizeni po pFfipadném pred-
chozim zaménéni sb&rné plochy za sbérnou plochu jiného priméru.
Vynalez se také tykd zafizeni k provadéni tohoto zplsobu, opa-
tfeného odm&Fovacim dstrojim pro vracenou p¥izi.

Dosavadni stav techniky

Je znéme, Ze pfi spifdddni riznymi rychloetmi vznikaji p¥ize
s riznymi charakteristikami. Proto se v praxi sna?i dosZhnout
toho, aby zapfddani probihalo p¥i rychlostech, cdpovidajicich
danému za¥izeni, Aby pritom mista napojeni piize byla co nejmé-
né patrnd a aby zapfddani probihalo \spEZn&, je tfeba zajistit
prro zapradaci proces presné fasové ndvaznosti a vztahy mezi jed-
notlivymi pracovnimi operacemi, kterymi se provddi vraceni p¥i-
ze do sprddaciho rotoru, spou#téni obnoveného p¥ivodu ojednoce-
nych vldken a spoufténi odtahu zapfedené prize. P¥isluZné agre-
gaty pracuji rychlostmi, kterd je nastavena jednak na zapidddni
a jednak na normélni sprdddni, prifemZ spoudténi jednotlivych
agregdtl je presné nalasovdno. Podle &{sla predené ptrize je t¥e-
ba nastavovat zadatek privodu ojednocenych vldken, aby v okam-
Ziku privedeni zkrdceného konce p¥ize zpét do dopféddaciho roto-
ru a uvedeni do kontaktu se sbérnou drdZkou sprddacilio rotoru
byla v této draZce dostatefnd zdsoba vldken je¥té pred spusté-
nim odtahu pfize. JestliZe se odtah spusti vozd®, prize se pFe-
krouti a vznikne dal&i p¥etrh. Je-11 doba setrvdni konce pFize
v dopfédacim rotoru pfili& krdtks a neni tedv dostatelnd pro do-
konalé p¥ikrouceni konce prize ke stuZce vldken v dopfddacim ro-
toru, cocnazi pri nahlem spu&téni odtahu prize rovné&i k jeiimu
Pretrhu.
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F¥i zndmych zplsobech zapfaddni prize v dop¥ddacich roto-
rech se jeji konec nejprve vyhledd a zachyti na civce a odtdh-
ne se zpét pred dsti odtahové trubice pro odtahovani p¥ize, jak
Je popséno nap¥iklad v DE-0S 20 12 108, Fotom se vrécend pfize
zavede pri souCasném odvijeni s civky a p?i vyu%iti podtlaku pa-
nujiciho uvnitf dop¥ddaciho rotoru do odtahové trubice a piive-
de se ihned aZ do sb&rného 214bku dopifddaciho rotoru. V disled-
ku znafné setrvalnosti civky viak doba setrvidni prize v dopfdda-
cim rotoru neni dostate¥n& dlouhd, takie zejména p¥i vyE&ich
0td¥kdch rotoru vznikd nebezpedf, e se stuska vldken neprikrou=-
ti dostatedn& a miZe snadno dojit k p¥etrhu pfize, popripadd se
r¥l jiném nesprdvném nafasovdni délky pohybu konce pfize v do-
pféddacim rotoru p¥ize prekrouti a rovné? mt%e snadno dojit k pre-
trhu, ktery je potom nutno odstranovat znovu.

Ukolem vyndlezu je vyregit takovy zplsob zapidddni prize
a zafizeni k provdd&ni tohoto zplsobu, u kterych by se tyto ne-
dostatky zap¥ddaciho procesu odstranily a aby se zajistilo vy~
tvareni vyhovujicich mist napojeni pFetriené prize i pii vyE&ich
rychlostech doprdddni, které jsou u modernich dop¥ddacich strojd
Zddouci.

Podstata vyndlezu

Tento ukol je vyFeZen zplisobem zapidddni p¥ize u sp¥ddaciho
zalizeni pro piedeni s otevienym koncem podle vyndlezu, jehoZ
podstata spolivd v tom, Ze pfize se p¥i své zp&tné dopravé do
pohotovostni polohy uvnitf odtahové trubice premist{ do pohoto-
vostnl polohy o délku dréhy, kterd se prizptsobl prim&ru sbér-
né plochy spfddaciho prvku pro predeni s otevFenym koncem a dré-
ha zapfddaciho zp&tného pohybu ptize se zachovavd stdld nezdvig-
le na priméru konkretné zvolené a pouZité sbérné plochy sprada-
ciho prvku. V konkretnim vyhodném provedeni zpiisobu zapracand
podle vyndlezu se zapfedend prize odtahuje ze spfadaciho prvku
v nastavitelném &asovém odstupu od uvolnéni zdlohy prize.

V dalsim konkretnim provedeni zpisobu podle vyndlezu se vy-
tvorena zdsoba prize uvolruie ndhle jeiim odhozem. Na n¥izi ce
pisobi od ukonCeni jejiho zp&tného vremisténi a% do zaédtku no
mélniho odtahu pisobi pomocnym odtahem, kterym se plsobi ve vé&t-




&1 vzddlenosti od dopPddaciho dstroji pro pfedeni s otevienym
koncem ne? normdlni provozni odtah pfize. Tento pomocny odtah
se provddi nezdvisle na navijeni pfize 2 s vyhodou se provadi
civkou, kterd se pohdni, pricemZ s pribyvajicim primérem civky
je nutno zvétdovat pritladnou silu pohonu na civku.

Todle daliiho vyhodného provedeni vyndlezu se spoufténi od-
+taky pPize teruluie vodle poldtu ¥ At endiT At sk AdoaAdrmananvakh w14
vdliud Pligorc 1LTEW Lud Py Gdre puve pLlULHUOQLC joiLivll VyoulluLCilyvad via=

ken a pri zvysenl podtu privadénych o}

LY

tah prudce zvy$uje oproti zrychleni od

ot @

podtu vldken.

o
o

Ffed zapfédénim na spfddacim dstro
- irla A A
AR

-
>

r

~s N S e withAaA
PRSI S 0oL 1 L T LR
- w ~

a

-
'Es

“)

= Ty
\ A ¥

Q)

~
L

b
(@1

1

'U

vést prizi po zkrdceni jejiho konce na vymezenou délku k odta-
hové trubici po zakiivené drdze kolem hnaciho védlelkun, prilemZ
pfize ce v tomto pF¥ipad® ocdtahuje rormAInim odtahem ve chvili,

jakmile civka dosdhla své plné rychlosti otadeni.

Podstata zatfizeni k provadéni zplsobu podle vyrdlezu spolivé

v toam Foe mEPicr vetrail mnra adméFavani 381w Yanece niiee Se o
v tom, Ze mEPici ustroji pro odmérovdni déliy konce piize, je na
stavitelné na primér sbérné plochy ojednocenych vldken sptadaci-

ho dstroji a je mu pfifazena dvojice pomoenych vdlelkd pro zpét-
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u dopravu pfize do pohotovostni polohy, pficemZ mezi doprada-
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ci detroji a civku je umistin odhozovy odklén&c{ orgdn, uvolnu-
jici zdsobu prize pro zapradéni.

Ve vyhodném konkretnim provedeni vyndlezu je zatfizen{ opa-
tfeno pomocnym odtahovym uUstrojim, které je umisténo ve vétZim
odstupn od dopféacaciho uUstroji neZ dvojice odtahovych vdlelkl.

Ffi gzapFddédni zplsobem podle vyndlezu se doba zpétného odta-
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se v podstaté provdd{ dprava délky pfize a vvivd¥i se zdsoba
prize, jejiz uvolfiovdni probihd nezdvisle na rychlosti zp&tné-
ho odtahu, provddéného v prvnim stupni. Ve druhém stupni se
uvolnuje prudce zédsoba p¥ize a jeji konec ce dostdva do kontak-
& ojednocenymi vidkny na sb#rné ploSe sp¥ddaciho rotoru. Uvol-
novdnim zdsoby p¥ize se dosahuje nejen uréitého samodinného ¥i-
zenl bezprostfedné ndsledujici zapfddaci operace, ale vytvdreii
se také stejné predpoklady pro zapfdddni. Nastavenim presného
¢asového odstupu mezi spuZténim odtahu p¥ize a uvolndnim zdgoby
pfize je moZno prizplisobit prib&h zpisobu zaptadédni rtznym dru-
htm zpracovdvanych materidly.

Md-11 sb&rnd plocha pro vytvdfeni stufky vldken rozdilny pri-
mér oproti pfedchozimu pouZitému spfddacimu prvku, musi se zp&i-
né poddvani prize prizplsobit této skutenosti. Fro zaji&téni
konstantnich zapfddacich podminek musi probihat zp#tné privddéni
zapfddaného konce pfize podle urditych zdkonitosti. Froto se mu-
si konkretnimu pou#itému priémé&ru sb&rné plochy sprédaciho prvku
prizplisobit nejen velikost vytvo¥ené zdsoby piize, ale také dél-
ka odtaZeni prize od civky, takZe i p?i pouZiti jiného sprddaci-
ho prvku s jinym primérem sbérné plochy se po uvolnéni zésoby
prize dostane zapifddaci konec pYize vidy do stejné polohy ve
spiddacim prvku bez ohledu na primér jeho sh&rné plochy.

Zasoba pfize se uvolnuje prudce, nejiépe odhozem. Tim je moZ-
no individuelné nastavit potfebny zdkrut prize a m&kce a plynule
spustit odtah zaptedené piize, piifemZ zapfddédni probihd uspoko-
ivé i pPfi vyZ¥ich rychlostech spfdddni. Iolet pfetrhd se vyraz-

n¢ sniZuje a pevnost mist napojeni prize se zv&tduje.

Fomocny odtah pfize miZe probihat podle konstrukce zap¥ada~
ciho za¥izeni nezdvisle na navijeni , popiipad® se mize provadét
civkou. Po kratéi dob&, kterd musi byt dostate&ni k dosaZeni pl-
né rychlosti pomocného odtahu, se prize prevede na hlavni dvoji-
ci odtahovych vdleldkl. TrotoZe je piize v tomto okamziku iz od-
tahovana plnou odtahovou rychlosti, nedochdzi k 34dné skokové
zméné rychlosti pohybu odtahované piize, kterd by popripadé mo-
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Pro kompenzovani ruznych priméri navino p¥ize na civce a z
toho vyplyvajicich rozdilnych velikosti undZecich sil se pritlak
civky na jeji pohonnou jednotku zvysuje pri zvétsovani priméru
civky. Spoudténi odtahu zapfedené prize se prizpisobuje mnoZ-
stvi privddénych ojednocenych vlaken v tom smyslu, Ze pifi menZim

poctuy privedenych vidken za jednotikn ¢éasu Je treba nastavit po-

malej&i a mék&i rozb&h odtahu neZ pfi privedu vét3ino podtu ojed-

nocenych vldken za jednotku &asu. P¥i tomto nastaveni rozb&hu od-
tahy neni nutno vytviPet pro okamZik spu¥tdni odtahu p¥ize v do-

¢ Ry

prddacim ustroji stuZku vlaken s pPili§ velkym po&tem vlidken, tak-
e délka Casového intervalu mezi koncem zpé&iného poddvdani pfize
a zalatkem odtahu prize mdZe byt zkrdcena, takZe nedochdzi ¥ nad-
mérnéme zmnoZeni poltu vlaken, které jinak vede ke vzniku zesile-
nych mist v ptizi, pfidemZ soulasné je zajidténo vytvoreni mis-
ta napojeni prize s dostatelnou pevnosti v tahu, kterd je zabez-
pecena spravnym prikroucenim vldken ke konci prize a spravnym ple-
nocem udélovaného zakrutu v dopfddacim ustroji zafizeni podle vy-

nalezu.

FTed zaldtkem zaplddaciho procesu se mtZe pritladny vdledek
z dvojice odtahovych valedkd odddlit od pohdn&ného odtahového
valedku a prize se mliZe po \pravé svého konce a zkrdacenl své dél-
ky zavést kolem pohanéného vdlelku k odtahové trubici, takZe je
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temZ pfize je vystavena normdlnimu odtahu v okamZiku dosaZeni pl-
né odtahové rychlosti; timto FeZenim je dosaZenc velmi Setrného
spousténi odtahu, kdy se rychlost pfize prudce nezvyduje a na
p¥izi tak nepisobi prilig velké tahové sily, které u dosud zné-
mych postupl vedou k pretrhlm. Zvedani pritladného odtahovéno
vdleCku se ve vyhooném provedeni vyndlezu ovlddd obsluZnym auto-
matem nebo jinym obsluhovacim tustrojim, kteréd pojizdi podél do-
préadaciho stroje.
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a potom se prize privede pri soucasném zp&tném otdadeni civky k

cdhozovému orgdnu a zkrdti se na poZadovanou délku, nace? se




odstriZeny konec pfize privede pfed usti odtahové trubice mezi
pohdanénym odtahovym vdlelkem a pFitlalnym odtahovym vdlelkem a
potom se konec pfize pFivede do pohotovostni poléhy uvnity od-
tahové trubice a po uvolnéni pfize z odhozového nebo odkléapéci-
ho orgdnu, kterym se zru$i zésoba prize, se pfize plrivede pod-
tlakem v dopfddacim ustroji pro predeni s otevienym koncem na
sbérnou plochu pro vytvafeni stuZky vldken z pFivddénych ojed-
nocenych vlaken, kde se prikrouti k tam uloZenym vldknidm a miZe
byt odtahovédna postupné se zvySujici rychlosti, aZ se dosdhne
plné odtahové rychlosti, pfi které se civka spusti na své navi-
jeal a soudasné pohonné ustroji. P¥itladny vdledek se potom op¥t
pFfiklopi na hnany odtahovy vdleéek z dvojiice odtahovych vdlelkil,
takZe je dosaZeno spolehlivé sprdvného zapfedeni pfize nezdvis-
le na konkretnich zapfddacich podminkdch, pFifemZ je také dosa-
zeno kontrolovaného a &etrného rozb&hu odtahovédni zapredené pfi-

ze.

Cdm&Yfovaci ustroji pro odméfovdani délky zapiradané prize,
které je jednou ze zdkladnich souldsti za¥izeni podle vyndlezu,
md za Ukol zaj}istit pFivedeni prize do stanovené pohotovostni
polohy, pricemZ odhozovy nebo odklédp&ci orgdn umoZnuje rychlé
privedeni zapiddaciho konce pY¥ize do kontaktu se stuZkou ojed-
nocenych vléken, privadénych do dopfddaciho dstroji. Odm&Fovaci
ustroji je nastavitelné na konkretné& pouzity primér sb&rné plo-
chy ojednocenych vldken, takZe v za Fizeni podle vyndlezu jsou
zaji&tény konstantni zap¥adaci podminky.

Aby se umoZnilo pfeneseni zdkrutu, udélovaného v pribéhu
zaprdddni, na vE&t3i délku hotovené pfize, je zatizeni podle vy-
ndlezu opatfeno pomocnym odtahovym dstrojim, které je umisténo
ve vEtE1l vzddlenosti od dopfddaciho dstroji nef dvojice odtzho-
vych valelkl, Timto konkretnim vyhodnym TeZenim za¥izeni podle
vyndlezu je zaji&téno dokonalé zapfedeni pfize i pfi velmi vy-
sokém poltu otdfek dopfédaciho zaPizeni, opatfenédho napriklad

doplddacim rotorem,




Opatfen{ zafigeni{ podle vyndlezu dvojici odtahovych vdlel-
k4, kombinovanou s napojovacim dstrojim pro prizi, premistitel-
nym do drdhy prize mezi dvojici odtahovych vdlelkd a dvojici po-
moenych odtahovych vdledékld, je vyhodné 2zvidBt& pro zvyfovani
rychlosti odtahu s pozvolnym néristem sily v p¥izi, podobné jako

je tomu u alternmativniho vyhooného proveneni vynalezu & pOmoOC-

nym odtahovym dstrojim tvofenym pfimo civkou s navijecim valcen,
oh

ctery je moZno pohdné&t v obou smérech a jeho%Z pohon miZe byt sla-
d&n nebe cynchronizovdn ¢ rychlosti a intenzitou pFivedu ojedno-
cenych vldken do dopfddaciho ustroji. F¥i obou té€chto refenich

je mo¥no rozbihat aZ na plnou odtahovou rychlost, aniZ by v pfi-
zi vznikala velkd nap&ti v disledku skokového zvySeni rychlosti
odtahu, pFfi kterém dosud &asto dochdzelo k pretrhim prize.

iho nebo hnaciho vdlce nebo kladky opa-
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Hnaci kladka mGZe byt spojena s pruzinou, ktera p¥i zvétsu-
jicim se prim&ru civky zvétduje pritlak na civku, takZe je zajis-
téno stdle stejné zrychlovdni civky bez ohledu na jeji primér.
T¥itlalenim rnaeci kladky na civku na strané, odvracené cd hlav-
niho navijeciho vdlce, se odstranuje vliv okamZitého priméru
civky a kladka miZe ménit svou polohu v zédvislosti na velikosti
priméru civky.

Konstrukce pomocného pohonu civky je velmi kompaktni, jestli-
e je hnaci kladka ulo¥ena na vykyvném ramenu, na které plsobi
terzni pruZina. Vhodnou volbou pruZicich konstant této torzni
prufiny, jejich rozmérd a hodnot pfedpéti je moZno zajistit sta-
le stejné zapPddaci podminky bez ohledu na okamZité dosaZeny pri-
mér civky.,

Aby bylo moZno v prib&hu gzapiddaciho procesu oviddat Jedno-
tlivd pracovni tstroji z jednoho hnaciho ustroji, je hnaci klad-

¥a nesena vykyynym ram
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kovy kotoué¢ a stavitelnou pdkovou soustavu, uspofddanou mezi
kTivkovym kotoulem a vykyvnym ramenem. Fdkovd soustava umoinu-
Jje velmi jednoduché nastaveni polohy vykyvného ramena.

Zafizeni podle vyndlezu je podle daldiho vyhodného provede-
ni opatfeno zvedacim prvkem, umisténym mezi hlavnim navijecim
valcem a civkou, ktery je premistitelny do kontaktu s vykyvnym
ramenem, které zaji$tuje pfi odtaZeni 2zvedaciho prvku stdle stej-
ny odstup mezi obvodovou plocheu civky a hlavnim navijecim vdlcenm.
Zvedacl prvek umoZnuje rychlé zvednuti civky p¥i pFetrhu piize,
takZe pFetrZeny konec pfize se jeZté nestadi navinout na civku
a zlistava viset volné& pod civkou. Zychyceni konce p¥ize pro jeho
zpétné privedeni do odtahové trubice je tak velmi jednoduché.

Ale 1 v pFipadé, kdy se konec pfize navine na civku, je moZno
tento konec snadno zachytit pri zpétném otdaleni civky, protoZe
rvchlym zastavenim civky se zamezi ravdlcovédni piize na povreh
navinu civky. Zvedaci prvek je konstruovédn tak, Ze vytvd¥{ mezi
navijecim vélcem a civkou mezeru urlité Zitky, takZe poloha hna-
ci kladky, ktera se nachdzi na odvrdcené strané civky od hnaci-
ho vélce, je zdvisld na okamZitém promé&ru civky, zatimco mezera
mezi civkou a navijecim vdlcem se neméni.

Zarizeni podle vyndlezu miZe mit také mechanicko-elektrické
prvky a podpérné ustroji miZe byt opat¥eno ovlddaci pdkou, spoje~
nou s ovlédacim prvkem a s motorem pro nastavovdni jeji vykyvnu-
té polohy, plifemZ ovlddaci pdka miZe nést také podpérnou péku,
kterd je pruZnym prvkem tlalena smérem k civce do své prvni kon-
cové polohy 2 kterd je po dosednuti na jedno z navijecich ramen
civky pfemistitelnd do druhé koncové polohy, které je pFiFazeno
spinaci ustroji pro ukonfovdni vykyvného pohybu ovlddaci péky.
Navijec{ rameno civky je p¥i tomto vyhodném provedeni vyndlezu
stdle podepirdno bez ohledu na prim#r civky, tak¥e je zaji%tén
stdle stejny odstup mezi obvodovou plochou eivky a hlavnim hna-
cim védlcem a podpérnd funkce rodp&rného udstroji se stdvd zbyted-
nou. Koncové polohy podp&rné pdky jsou ve vyhodném provedeni za-
rizen{ podle vyndlezu vymezeny dv&ma dorazy na vykyvné ovlddaci



vdce. Ovlddacim motorem je elektromotor, spfaZeny s elektrickym
spinadem na vykyvné ovladaci pdce, ktery vypind privod elektric-
kého proudu do elektromotoru.

Fri vEtSim poltu doprddacich jednotek u za¥izeni pro prede-
ni s otevrienym koncem je vyhodné pouzitl cbsluZného automatu ne-
bo jiného obsluhovaciho ustrojl, pojiZdéjiciho podél fady spFi-
dacich jednotek a ovlédajiciho predev&im zveddni pFitlalného cd-
tahového valeCku z dvojice odtahovych valelki. ZaFizeni pro 2za-
pfédcédni se tim zleviiuje, protoZe fada obsluZnych prostiedkd ne-
musi byt na kaZdé sprddaci jednotce, ale jen na jediném spoled-

ném obsluZném automatu.

ReSenim podle vyndlezu je realizovdn predpoklad, Ze je moi-
no dorahovat pPiznivych vysledkd zap¥ddac{ operace p¥i zapiida-
ni pfize i pri vyssich pracovnich rychlostech spfddaciho zarize-
ni, pricemZ neni v tomto pFipad® kladen velky poZadavek na pfes-
ne casove sladéni jednotlivych napojovacich a zapfddacich opera-

-

el a na Jjejich pFesné nafasovdni vzhledem k rozb&hové ktrivce
e

iho rotoru. Ovladédni celého procesu se tim podstatn®

Prehled obrdzkd na vykresech

Priklady provedeni zarizeni k zapfdddni pFize gplsobem po-
dle vyndlezu jsou zobrazeny na vykresech, kde zndzornuji obr, 1
schematicky bo&ni pohled na zafizeni k zaptfddéni prize na spra-
dacim zafizeni pro predeni s otevFenym koncem podle vyndlezu,
obr. 2 pidorysny pohled na obm&nény detail zafizen{ =z obr. 1 a
obr. 3 a 4 bodni pohledy na alternativni pfiklady provedeni za-
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Cpheob zaptddéni piize zarizenim rodle vyndlezu tude nejpr-

ixl=adu

I~

ve objasnén vomocl prixladu provedeni z obr.1. ¥V tomto p
Jsou zobrazeny rodstatné soulzszti dopPddaciho stroje 1 pro dopfé-
dani s otevIenym koncem, které jeou nezbvtné pro objacnéni vyné-
lezu. Tyto souCdsti jsou v praxi zpravidla umistény jednak na co-

prddacim stroji 1 a jednak na obsluhovacim ustro 2, pojrzdéji-

}‘—"\

v

cim podél Yady dopfddacich jednotek dopPddaciho stroje 1; Jje vEax
také moZné umistit vEechny tyto soufdsti na dopifddacim stroji 1,

zejména jde-1i o testovaci stroj s malym poltem dovr¥ddacich mist.

Zobrazeny dopiddaci stroj 1 je opatlen vEtEim podtem dopPdda-
cich mist, z nichZ je v piikladu na obr.i1 zobrazeno pouze ledno.
~afdé doprddaci misto dopiddaciho stroje 1 pro predeni s otevie-
nym kKoncem je opatienc jednim dopfadacim prviem, umisténym ve
sxFini 1C, dvojici odtahovych véleCkd 1% a navijeci wdstroji 0.

N

Ve znézornéném prikladném provedeni je dopifddacim prvkem dopidda-

ci rotor 11, produkujici p¥izi 3 ze stuZky ojednocenych vlédken,

pr vadenych od ojednccovaciho dstroji, tvoteného nap¥iklad njedno-
covacim véleCkem s vyCesdvacim povlakem, p¥ifem? stuZce ojednoce-
nych vldken je v rotoru 11 udélovén zékrut a zakrcucend piize 3

je rotom odtahovéna dvojici odtahovych vdlelk® 43 ze gkiin& 10

12, V drdze piize % mezi sk¥ini 10 a2 dvojied

—_— —_— ——

odtahoveou trubici

odtzhovych vdlelkd 13 je vmisténo ¢idle 36 pfetrhu.

Lopféddaci stroj 1 je opatfen navijecim tdstrojinm 3¢ vro navi-
jenl cohotovené p¥ize 3, kter! je opat¥enc ilavnim navijecim vil-
cem 31 pro pohon civky 33, uloZend naz dvou vykyvnych navijecich

ramenech 723 navijeci remena %2 jsou vykvvnd kolem vodeorovné

ALY

osy Z4.
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Fro vyrovnani napCti pfize 3, kelisajiciho v pravéhu vrat-

1

nych pohybl rozvad&fe piize 3, je stejné jako u znamych gaflze-
ni tohoto c¢runu umicténo do drdny p¥ize 3 mezi dvojicl odtaho-

vich vdlelkd 1% a2 civku 2% vyrovmdvacl r

w2

meno 14 pro Vvrovnavas
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sunuti mezi hlavni nevijeci vélec 31 2 civku 33 zveda civku 3%

naé¢ hlavni navijeci vélec 21, takZe mezi hlavnim navijecim val-
“1 2 civiou ¥ vznikd odstup 2, Jekor vellkost OATOVIGE

“a obsluhovacim dstroji 2 je umisténa odsdvaci trubice 2C,
kterd muze DYt piisunovana ke spodni strané civky 2, szveanute

nad hlavni ravijeci vdlec 31, aby mohla zachytlt xonec pietrie-

né p¥ize %. Cdeévaci trubice 20 md lomeny tvar a Je na svém kon-

—

'
RN

ci, rfivréceném k dop¥ddacimu stroji 1, opatlena nezndzornénou

D

a

4
(e

Inon Et&rbincu , takZe p¥ize 3, kterd je postupn€ rasdvéna

Fy

-

1o odsdvaci trutbice 20, mife v Gdsti své nasdte délky vysmpit

A

£

z vnit¥ku cdedvaci trubice 2 ve formé tetivy.

. -

Cbsluhovaci tstroji 2 nese édle dvojici romocnych valelkd

21, které jsou uloZeny na vykyvné pace 23, vykyvne kolem osy 22,

# -’ e A

v takové poloze, Ze mohou zachytit tetivovy udsek vystupujici pri-

ze %, vysunuté ze ¥t¥rbiny odtahové trubice 20, a mohou ji pri-
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QU= UO0VaClin stroid P e krome teoho umlgten pomocny

pohen 9 civky 23, ktery je opatien vykyvnym ramenen 5C, uloie-

n¥m vykyvné kolem osy 41 2 nesoucim na sveém volneém konel klad-

o %2, kiterd mile byt

w3

chinina nezndzorninym pohonniym vstrojim
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v jecdnom neto ve druhém smféru. Dlacdxa £2 je vyrobena z mék&ené
tryze neto z jiného m&kkého materidlu, ze ktercho je vyrolen

alespon plagt 53 klacky 52.

Ia obsluhovacim ustroji 2 je dile umisténa ovlddzel jednot-
ka € pro ovlédéni vykyvného pohybu vykyvného ramena 50, které je
ve znazornéném prikladu provedeni opat¥ena k¥ivkovym kotoulem

£2, uloZenem na valkovém hiideli 61 a pohdnénym motorem €0. l'a

o]

n

e 53, nesené obslunovacim ustrojim 2, je vykyvné uloZena dvou-

[

ramenné pdka , JejiZ jeden konec p¥ichdézi do zdbéru e k¥ivko-

|

- -’

vim xotoudem 62 ve funkecl valkového otolného prvku a2 s jejim?
druhym koncem je spojen stavéci &len 65. Tento etavéci &len (5,

jehoZ volny konec je spojen £ vykyvnym ramenem 50, sestdvd ve

znédzornéném pfikladu rrovedeni ze dvou froubovyeh vieten o6, o7,
opatlenych vezajemné trotibéZnymi zdvity, na které je nafroubovd-

no z&vitové pouzdro €€ sce dvéma vnit¥nim vzdjemné protibEinymi

8 Je tak moZno ménit vzda-

zévity; otéfenim zdvitového pouzcra
lenost mezi dvouramennou paxou ¢4 a vykywvnym ranenem 50, Tim je
umoznéno presné nastaveni dvouramenné pdky £4 vzhledem k vykyv-

nému ramenu 5C. Ffivkovy kotoul £2 ovladd pfi svém natoleni do

—

uréité polohy zvedruti kladky 52 = civky 33, pfic¢em? na vykyvné

[

raveno 5C pisobl taZnd prufina 7, kterd pfitlaluje vikyvné rame-

1

no 50 ra civku 33 p¥i uvolnéni vykyvného rasena 50 k¥iviovym ko-

touctem 2.

© navijecinu ramenu 2 je pfivojero piidavné rameno 55, ce

kterym miZe epolurracovat podplrné dstroif ¢. Ve zndzorniném
prikladu provedeni sestdve podpérné dstroii ¢ z vikvvné uloiené

ovladaci pdky 80, na jejini volném konci je kloubové pfipojena




odpérné paka £2; tato dvouramennd podpérna paka £1 je uloZena

vikyvné mezl cvéma dorazy £Z, £3, umisi€nymi na ovldcaci rpédce

¢

o)
B4

B¢

i

ve forme t1

e
H

&C, a pusobi nz nl pruiny prve n¢ pruZiny €4, ktc-

L

ré je jednim koncem opY¥ena o oviddaci pdku £C a druhys koncem

c podpérnou paku &1 tax, re ze normélnich podminek je poapérna

péaks £1 oprena o ' rvni doraw £z. Ua oviedacl pace £l je uspora-
Adv o fweaX CE 4+AM e m¥i Aracedrnnta rafrErnd ndllr 84 na Avnher
wCaidl Cl_}“g].c],\./ \_"'U Uc.,.)_’ . l_}.l_..\_ Ad WA e bl LA W o r \J\.A._':J‘_ ik ll\ﬂd.l. RSl ] ad ke WA kA
doraz &% se gpinal 85 cepne, zniz by pritom podperna paka €7

b F

dosedla na skiin spinaCe £5. Spinaé £5 je elektricky pripojen
ctery je nohonnan jednotken nro vikyvny rohvh vi-

kvyné pdky 80 a ktery zejigtuje p¥i zastaveni vohyvbu vykyvné pé-

Ky &0 jeji okamiilou polohu, Folor 86 je spojen s Tidicin dstro-

jim ©, na které je rovné® piivojen prvni motor £0 valkového hii-

dele ~1,

re¥izeni pocle tohoto prikladného provedeni pracuje ndsle-

d¢ujicim zptsobemnm:

Pii pfetrhu prize 3 ce pomoci ¢idla 36 pretrhu zastavi pri-

vod ojednocenych vldken do dop¥ddaciho rotoru 11 a civka 33 se
0dddli od hlavnino navijeciho vélce 31 tim, Ze se zvedacl prvek
40, ktery je zaklacni soucdsti zvedaciho detreji 4, zasune mezi

obvodovon plochu civiky 33 =z klevnl navijeci vélec Z1. Tim se

velmi rychle prerugi navijeni prize 3 na civku %5, pricemi se do-

sakuje takeovd rvehlocti zastoveni, fe Cacte se ani volny konec

v edza
c1 sletrojl 4 velml pPesny odstun 2 mezl obvodovyml vlocrami civ-

kv %% 2 hlovnine navijecino védlce i, pricem? lento cdstup a od-

vovidd tlouitce zvedncihio prviu 4C mezi civkou %% 2 hlavnim na-

vijecim vilcem 21,




FrotoZe to zastavenl viivodu ojednocenych vldken wokratuje
neznazornény vytecavaci vidlelek v otéalivém pohybu, odfrézuii se
otacejicim ce vylesdvacim vélelkem tTden& vldkenného pramene,

zesahujicl do praccvni oblasti vyCesdvaciho vdlecku, a2 Casti

tr

s
n

ni jsou spolu se zbyvajicimi vlékny, nachdzejicimi se v ob-
lzsti vyfecdvaciho vdlecku, privédény do dopfddaciho rotoru 11.

{idlo 36 pfetrhu vysild pli své axtivizaci také signdl, kte-

|

rym ge pFiveléd obsluhovaci iustroji 2, popfipzd® kterym se za-
stavi pojiZd&jici obsluhovezel dstroji 2 v okamZiku mijeni dopTé-
dzciho mista, aby odstranile o¥etrh piize 3.

Jakmile obsluhovaci ustreoii 2 zzujme své misto u prisluZné-
ho dopfddaciho mista, sepne se nejprve ¥idicim tvstrojim © nezna-
zornené &istiel ustroj: pro ¢igteni rotoru i, aby se z jeho vni-
tiniho prostoru odstranila vEechna vldkna a &asti vldken. Ddle
se negnazornénym grlesobem cdcali vomoci obsluhiovaciho ustreji 2
piitlaény vélefek dvojice odtahovych vdleckl 13 od hnaciho vdled-
ku. Druhym motorem £& se také vykyvne ovldédaci paka &C s podpér-

nou pakou €1 smérem nahoru. Iii tocmto pohybu je pFfivedena pod-
el P P

pérna paka £1, spolivajici na prvnim dorazu §2, na piidavné ra-
meno 35 navijeciho ramena 32; tim ce podp&rna paka &1 vykyvne

proti ptsobeni tlatné pru¥iny £4 vzhledem k ovlddaci védce €0,

o
[ARDY
=
24

afZ dosedne na druhy doraz £3. V této poloze cepne podpérns

.

i pri-

[ls

£1 elektricky espinal &5, ktery se pritom rozpoji a pleru

=

vodiroudu ke druhému motoru £6. Zvedacl pohyb ovlddaci vdky &C
ce tak zastavi 2 ovlddacy pdka £Q Je ve cvé soulasné voloze zajif-
t€na. Totom se pomoci Tidiciho dstroji ¢ gzvedaci prvek 4C odtdh-

ne zpét 2 uvolni se od civky 23%. (dtaZeni zvedacinho prvku 40 mi-




>
T
1

3¢

e byt provedeno mechanicky pomoci obsluhovaciho dstroji 2 nebo

-

comoci neznédzornéného elektrického prvku. T“festo Ze se zvedacl

rvek 40 odtdhl zpiEt, zdstdvd civka 33 ve své zvecnute poloze
— ’ > y

sl

vrrotoZe je podepfena podpérnou vékou £71.

Fo uvoelnéni civiy 33 zvedaclm prvkem 40 plicobl ¥idicd
detroiji © na odsévaci trubici 206, ktersd se sremistuje do polohy
= e J T

ve které je schopna zachytit pFfizi 3. 7 této poloze se usti od-

sdvac{ trubice 20 nachdzi na spodni strané civky 33, takZe od-

stup mezi odsdvaci trubici 20 a civkou 23 je stdle stejny, ne-
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enoudti v této fézi prvni motor £C, ktery ovladd natédeni k¥iv-

kového kotoule 2, neseného vafkovym hiidelem £1. XFPivkovy <o-

tond 20 pyolrd dvenromennou pfkn f4, fekFe vieehept taind rrafi-
ny 7 na vykyvné rameno 5C jiZ nic neblokuje a kladka 52 se dosté-
vé4 do stvku s civkou 33. Fodle velikosti névino na civee 33 jJe
pritom tarnd prufina 7 napnuta vice nebo méné, taxie pfi vitéim

préméru ndvinu na civece 33

\\J

je piftladnd sila kladky 52 na civku

o

v&tE1 ne? pri mendim proméru. Je-1i pfitom kladka 52 pohdnéna

N

-
-

I}

rrostiednictvim nezndzornéného pohonného dstroji pro vraceni

hoiiiid - - P S .y e # w~ e
viize 7, pFispive tento vEtZi nebo mendi pFitlak kla 59

<
.

o
s

sompenzaci setrvaénych =il a odstraruje tax Arivijgl nerovno-

i

~ ”

m¥rny prokluz civky %Z, ktery byl zévisly na hmotnosti civk
P 3 y b \

TFi zpétném otéceni civky 35 se prize J, kterd je v disled-
wn rychllho navimuti o rychléhe zastaveni civkv 73 Jen volné

navinuta n= obvodu civiky 3%, nesaje do odsavacl lrubtice 28, ofi-

—— —_—

Gem¥ nasaty usek piize 3 v disledku zalomengho tvaru odsavaci




trubtice 20 vvetuvuje z jeji podélné &térbiny ve formé& tetivvy.
Fo nasatl dostatefné délky vfize 3 co odsdvzci trubice 20 se

ficicim dstrojim ¢ prerudi zp&tné odvijeni piize 3 a2 odsdvaci
rveolo

C
trubice Z{ se premisti do 'y vvzralené na obr.,i farkova-

nyni Carami. Potom se dvojice pomoenych vdlelkd 21 vykyvne z

M.

xlidové polohy kolem osy 22, pFfilem? tato dvcjice pomocnych vd-

o -

eCld 21 protne pfi svém vikyvném pohybu dréhu piize 2, vystu-

}_J
(

rujici z podélné ¥t&€rbiny odsdvaci trubice 20. Fomoel obvyklych
2 neznazornénych prostreckd se prize 3 na stran® pomocnych vi-
leCkd 21, odvrdcené od dop¥ddaciko dstroji a piivrdcené k civ-
ce 7%, odd&ll a dvojice pomoenych vdlefkd 21 se vykyvne pied
usti odtzhové trubice 12. Toptéddaci rotor 11 nebo jiné dopidda-
ci dstroji se mezitim dostal opét do plnych otdlek a rovnis by~

lo spusténo privddéni ojednocenych vléken na cbérnou plochu do-

pfddaciho dstroji. S éasovon synchronizaci s t&mito Ukony se p¥i-

ze 2 vratl zpétnym otdfenim civky 33 a dvojice pomocnyen vdlelkh
21 zrét, aZ dosdhne nasskluzovou plochu dopiddaciho rotoru "

nebo jinéhe dopldadaciho ustroji, nalei se zrufi stisk dvojice

romocnych vélelkd 21, napfiklad zvednutim toho vdlelkun, ktery

Mo

je umistén ddle od osy 22, od bliz&iho vdlelku; p¥ize 2 ge oli-
tom odd€li od dvojice pomoenych védlefk® 21, kterd se potom vrd-
t{ do své klidové polony. Fo uvolnéni dvojice vomocnych véled-
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uti pi
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kt 21
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jib)

je ¥ladks 52 pohdniéna v opafném sméru,

Tl

vyea

aby piize > byla vytahovéns z dopiddaciho rotoru 11. T¥ize 3 je

o
[

v této fédzi vytahovénz z dopiddaciko rotoru vyhradné civikou

AN}

A

.




vani

.

[ 14

Jak 3i¥ bylo Teleno, pornon piivednihe tetroji pro pod

b

ojednocenych vldken ce zapind ve stanoveném okamZixu, zavislém
na vraceni a ovétném odtahu piize %. FrotoZe se pfi spufténi to-

hoto detroif musi nejprve vyprdzdnénd ojednocovaci soustava za-

.
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Zhne tlnéhc p¥ivodu ojednocenych vldken

L2
o]

plnit vléxny, red ce

fadacine rotoru 1i, veniké z hledieka depradaciho rotoru

1.
Q
.
@]
o

n¥i uéinnost privodu viaken. V zavisliosti na tomto pozvol-

1
3
3
D

néjsim spugtini piivodu vldiken mé zalit také odtzh dohotovené

~

rtize % pozvolnéji, aby se v misté napojeni zapredené viize 3

o owr A
fa) NPT O
L Town

o=

NP0 O
Il

h) Y ri - T
_~— [ -~ pY

o
¢
f

! S4 !
- i

kovému zvyieni napéti v piizi 7, které by mohlo vést k
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pfetrhu. Kladka 52 proto zrychluje svoje otéCeni posiupné s ohle-

dem ra rvviuifel ce rofet ciedrnocendeh vldken, yPividénvtch do do-
prddacilho rotoru 11, prifemi se bere zTretel na nevyhnutelny pro-
xluz civky 3% pfi zrychlovéni kladky 52. Jak jiz bylo refeno,

prokluz se reguluje vorbou cipovidajicich prufinovych konstant,

délky o nap&ti taZné pruZiny 7 nezdvisle na okamzitén priméru

civky 33 v takovém rozsahu, Ze se prokluz vubec neprojevi nebo
se projevi jen ve zvolenyeh mezich toleranci nastavené rychlos-
ti odtahn p¥ize 3. Jakmile civka 3% dosdhne plné navijeci rych-
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losti, spusti se vykyvnym pohybem ovlédacl vaky
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vijeci vdlec 31 a risobenim k¥ivkového kotoufe £2 na dvourasmen-
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tlalny vélelek dvojice odtahovych valeCkd 13 uvelpr ze zaboru e

cheluhovacim ustro Z. Jestlize potom Clcle Jo wactria necirf-
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némz jsou vEechny pracovni operace ovldddny Ficdicim dstroiim

o

obsluhovacike ustroji 2, je tim dckonleno.

Zpusob podle vynalezu vEak neni omezen pouze na popsané

fi»

riikladné provedeni z tzké za¥izeni podle vindlezu mGZe byt
obméEnovéno technickymi ekvivalenty nebo kombinacemi rizniych
provedend.

Jak JjiZ bylo Yeleno, k dvojici pomocnyeh vdleCkd 21 je ob-
vyklym zpteobem prirazeno odetfihovaci ustroji, které p¥izi 3
zkrzcuje nz nepotkozenou délku., Zvojici pomocnych vdalelkl 21
je p¥irazeno také odmérovaci dstroji pro odmé¥ovéni délky vra-
cenéd prize 3, které urcuje polet otédlek dvojice pomocnych vé-
leCkl 21 a tim délku vrécené piize 3.

Jak je v prikladu na obr.1 zndzornéno &arkovanymi Zarami,

miZe byt do drahy pfize 3 mezi dvojici odtzhovich vdlelkd 13

a2 civikou %3 umistén odhazovaci nebo odklanéci orgdn 25 pro od-

klénéni prize 3 do lomené créhy. I¥i odsdti pPize 3 s wovrehu
clvky 3% je prize 3 vedena k odklan€cimu orgénu 25 a od néj

rotom dvojici pomocnych valelkl 21 k odsdvaci trubici 20, tek-
e probihd po lomené drdze. Odm&Ffovacim idstrojim pro m&Pfeni dél-
ky vrazcené prize Z, které je ivorlenc napriklad Casovym Clenem,
ce ovladd dobz trvéani plrivodu proudu X hnacimu motoru dvojice

vemoenych valeckt 21, kter,m se dvojice romoenych vélelkld 21

<

oteli zpe€t o potiebny rofet otédlek a vrati prizi 3 o potfebnou

[t

délku zpdt. onec plize ? se dostane co niesn’ stanovenéd polo-

hy v odtahové trubici 12, cznalené v piikladu na obr.l jzko
. ' I J



nchotovostni pelcha Ty ¥ této prvni pohotovosind voleze 2,
se nachdzi konec prize % mezi ob&ma konci odtahové trubice 12

a je v ni drZen podtlakem v doprddacim ustroji. Tato pohotovost-
n{ poloha =. je volena tak, Ze jeji odstup od kotce cdtahove

truhice 12 ve zméry odtahu

Vo

t
He

ize % je v vodstaté stejny jak

)

"

je délxa zbhyvajici drdhy, kterou prize Z urazi vo odklopeni od-

-

k1énéciho orgénu 25 ve srovnédni s normdlni dréhou plize 3 mezi

dvojici odtanovych valelkld 13 a civkou 33
T¥ize 7 se potem uvelni od pomocnych valelkd 21 a mife se

L

tim dostat ao otlesti Psti odtahové trubice i12;pli zapladéni se

=

rotom p¥ize 7 shodi ¢ odkldénfciho orgdnu 25 a jejl konec e pfe-

misti z prvni pohotovostni polohy El do oblasti sbvérné plochy
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caciho tsircji, kde se konec p¥ize 7 napoji na mezitim privadé-
rnou stuzku ojedrccenych vldken. V Casové koordinacl e odhozem
tiize ¢ odklénéciho orpédnu (5 se spusti zapfédael odtah, prova-

d&ény civkou 33.

Uvolnény tvsek piize % ma, jak Ji? bylo YeCeno, v podstate

hon
fn

stejnou délku jzko je vzdalenost pcohotovostni polohy I, podél

drahy odtahu piize % od sb&rnézno povrchu, tj.od sbérného Zl4abku

ot

lopfédacito rotorn 11; piitom je vEak treba vzit ohled na odklo-

nénim vytvefenou zésobu piize 3, protoize konec prize

i
[
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N
o+

\

oro napojeni na stuZku vidken ve sbfrném #laVku ulofen v urdi-

té délce 1o obvodu sbérného Zlabku doplddacino rotoru 11. Tvol-
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ciho cridng 28 so piize 3 vracel pouze plicobenim pediloku v do-
I 1 R4 - R # . A T b ] . =
Téddacim Ustroii o doplédacihe retoru 11, V zavislostl nas vliast-

noetech niize 3 vrobind toto vraceni rizn® prudee 2 rychle, n¥i-




CemZ se ukazuje, e prize 3, kterym je moZno udélit vEtsi za-
xrut, ce dostédvaji do dopfédaciho rotoru 11 éfive 2 gleduji pi-

soteni podtlaku rychleji neZ pfize, kteréd jsou mdlo elastické
a maji proto vE€tél sklon k rozkrucovéni. Fii provddéni zpiecobtu
rodle vyndlezu se zapPddaci proces prizrlcsobuje vlastnostem he-

tovené piize 3 a tim se zvyfuje bezpefnost zapriddédni.

U dopPddaciho zafizeni pro pFfedeni s otevienym koncem, tedy

u bezvretenovych dopfddacich za¥izeni, mohou byt dop¥ddaci prvky
zamérnovény za jiné e jinym primérem sbérného Zléabku; proto je

odmeéfovaci ustroji pro nastaveni vracené délky prize 3 nastavi-

telné na préavé pouiivany primér sbtérného 214bku. Je-li odméfo-

vacin tstrojim napfiklad digitdlné nastavitelné Sasové relé, je

’ R E] Ao -3 - - ER X . Tam T e
nactovit Socovy Intarvel javo Fslicoven hoduotu,
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rostaiy

o

odpovidajici danéru priméru, imZ je urlena doba &innosti moto-

rua pro pohon dvojice pomocnych valetk®d 21 z tim také délka vri-

g

ného useku prize 3,

'a obr.1 je Cdrkovanymi Carami zobrazen dov¥ddaci rotor 110,

ktery ma v porovndni s pivodnim dopfddacim rotorem 11 vEt&{ pri-

mér. Aby bylo nezdvisle na tomto zvEtfeném priméru zzjigténo

N -

vraceni piize 5 do stejného mista k zap¥éddni, zabezpelované

S

ocklén€cin orgdnem 25, je Eecové relé nastaveno na cdelii daso-

vy interval, odpovidajici v&t&imu priméru dopfddaciho rotoru 110,

~

tokée dvojice pomocnych vdlefkd 21 dopravuje p¥izi 3 do druhé
porotovoetni polohy B., yraceni piize 3 k zapiddéni ce nrovédi

z druhé pohotovostni polohy B, pvomoci odkldnZcino orgdnu 25,

V principn sice neni nezbytné, =by odkldn&ei orgdn 25 bl

M

JiZ pred vracenim p¥ize % p¥iveden dvojicd pomocnych valelkn 21
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et?i ge tim synchronizované vraceni

€313

do tpracovni polohy, aviak

piize 3 od civky 3%, navezujici na vytvafeni zasoby pfize 3%,
zteré je nezbyitné, jestliZe ocklénéel orgdn 25 vyivali zéecobni
délku prize 3 v pozdé€jiinm Casovém useku. .

(VN

Jak bvlo v rvredchozim vnorien uvedeno, Jeé nro prov

dfni zpi-

sobu podle vynadlezu podstatnéd, aby se z-krut, udilovany pfiz
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v zapfadaci ze zakrucovaného useku do délky pri-

ze %, které je poedstatné vét&i neZ tornu bylo u dosud provédénych

zapiddacich postupd, pricemZ zdkrut se md E{¥it v prizi 3 smé
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mohou zpisobit preruseni udileni zakrutu, byly udrioviny v dseku

piize 3, privracené x civce 3%, na menfich hodnotdch nez v useku,
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11 oridems
i1, mricemz

rn

vat takového stupné€, jaky doveluii konstrukini moérosti a roz-

krani md byt precunuto co nejvice k civce %3. Toho je moiné do-
sdrnout tim, Ze ohyb p¥ize 3 v priéhfhu zep¥ddiéni se odstrani ne-

bo zmen&l do té miry, Ze ohybové misto nepYedstavuje prekéiiu

pro €itrenl zakrutu. ¥ tomu ucelu se napfiklad dvojice odtahovych
valelkl 1% nebo alespon hnany vdlelek z této dvojice vykloni v

I

nrihEhn zaptdddni 2 drahy ofifze 3. Je=11 zvednuti pritlaénéio

o

vilelku ned hnany valelek dvolice odtahovs

1

e

e

o
[,

tak cevieni p¥ize 7 pFerufeno, miZe ge zdkrut &1%i

<t
=
O

ciizgi % emérem X civce 3% vcelku nerufeng, zatimco &ifeni zékru-
th smérem do dopizdacino rotora 11 Je ztifeno hranon usti odtfa- .
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nicky moZné zajistit rpomocny odtan 1 Jinymi prostrecky nezévis-
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le na civee 32. lapriklad obsluhovaci ustrojl Z mtZe dopravit

¢o drahy pfize 3 v blizkostl civky 33 pPfidavny pdr pomocnich

I\_!}

N

cdtzhovych vdlelka SCC /obr.”/. Flesto zlstévéd vyhodné€jEim Te-

-

genim odtah v¥ize 3 v zapPddaci fZzi, provédény vylulné civkou

Hh

¢
‘—J\

=%, protoze pri tomto druhu odtaku nejscu potfebné Zédné dal

soutdsti, postefujici je vhodnd volba pruZnich prvkd, napfiklad

tafné pruziny 7.

V prikladech provedeni na obr.3 a 4 jsou zndzornéna obmé-

néné provedeni zarizeni, opatfenéno dvojici pomocnyech odtahovych

valeCkt <CG. Ty

]

+
L

o p¥iklady jsou zvld&té vyhedné, vyskytuji-ii
ce ve esrojeni s napojovacim ustrojim ©7 pro napojovdni p¥ize 3,

napriklad s uzlovalem, splétacim ustrojim a podobn#, kterymi mi-
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druhem spojeni.

ivojice pomoenych odtzahovych vdlelkd ©0C, umieténé mezi do-
piddacim rotorem 11 a dvojici odtzhovych vdleCk® 13, se nachd-
zi ve znazornéném prikladném provedeni na obsluhovacim dstroji

a v pripadé potfeby miZe byt premieténa do své pracovni polohy

Iro

=

dopfadacl jednotky. Pfize 3 miZe byt vloZena mezi tyto ponoc-

né odtahové valelky SCC p¥i jejich pFesunuti do blizkosti drdhy

e

rize 3, nasédté do odsévaci trubice 20, pIifemZ uklddéni prize

3 mezi dvojici pomocnych odtahovych vdlefkd SCC se provddi ne-

znézornénymi a pro tento ddel obvyklymi prostiedly. Ya stran®
vorocnych odtahovych vélekd €CC, odvracené od dopiddeciho rotoe-

ru 11, je umisteno usti 91 odsavaciho ustroji SC pro cdedvdni

L]

fize 2, které je pYemistitelnéd do drédhy piize 3, takZe pii po-

klesu napeti v dselu pfize 7 mezi dvojici pomocnych odtzhovych
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73 miZe zachytit plebylelnou délku prize 3.

D usti @1 odsdvacihio vstroji ¢C je pFifazeno ostrihovaci dstro-
ji ¢2, které je ovlécéno vhnodnou ovlddaci jednotkou. CdstTrihova-

4 -

odvrdcenou od usti ¢1 odedvaci trubice, se nachdzi piizovd svér-
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Tené napriklad uzlovalem, je umisténo v dréze vfize 3 mezi dvo-

JRCL vatalovych vaLelkd 1L o dvojicd ponsonyoh oltabonvion viied-
ki SCC. Mezi dvoiici odtanhovych vdleckd 13 a narojovacim usiro-

i

m 97 pro napojovani piize % se nachdazi ustroji ¢ pro vytva-

s

.

soby pfize 3. Dale je mezl napojovacim ustrojim 7 a dvo-

u

AL

‘enil 24

| et e

iici peomocnych odtzhovych vdlelkd ©CC umistén vodici orgédn 9o,

ktery spolelné s nasdvacl hubicel 24 udrZuje prizi 3, vedenou k

civee 33, na pPesné stanovené draze. lasdvaci hubice 24 je pre-

\N

1

mistitelna ze zachyvcovacl polohy, ve ktere zachycuje tge!

ra

pfize

% mezi civkou %3 a p¥izovou sverkou 95, do polohy, zobrazené
na obr.d.

7z¥{zeni peale piikladu 2z obr.? a 4 pracuje ndsledovné;
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triiem se dorravi obsluhovaci ustroil 2. Také p

véni piize  probihd u tohoto prikladu stejnf jako u predchozi-




ho priklacu provedeni. Jzkmile se ocdsédvaci trubice 20 uvede v

ré je svolehlivé

[k

"Tize 3, %t

Cinncet 2 nzseje doctatednen délin

ts]

by

.

rienz v odséavacl truvici zC, pfem{sti ce zb?vajici vcek piize

neznézorninymi a obvyklymi prostfedky do sviErné linie dvoji-

rs
=

L\]

ce pomocnych odiakovich vdledkl C(C, nachdzejicich ce v blizkos-

ti drdhy prize 3. Zpétnym otdlenim civiky 22 se odvine dal¥f tsek

~

™~

utery ee zachytl ustim €1 cdsévaciho Ustroji S¢, nacni-

m

Ilize

'L’i

I

?

v

o
~

zejicim se rovriz v blizkosti ardhy piize Z mezi civkou 37 a dvo-

jici pomocnych cdtzhovych védle®kl® ©CC, a je odsdt ve formd smyC-

o

ky 37. Jekmile se do odsévaciho dstrojl ©C nzedla délka pi¥ige 3
¥ood e k 2

wterd je dostatelnd pro zapfdddni, zastavi se otddeni civky 33
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z Usek 78 p¥ize 3 nmegid cisivaciho dstrojii

(S

°C se pomocl odstfihovaciho ¥stroji ¢2 cddéli a Zeden z cddfle-

nych konet se zachyti piizovou svérkou ©f5.

Masdvaci hubice 24 se nyni piemist{ do drihy prize 3 mezi
civkou 33 a prizovou svérkou 95. IpStné otdlenl civky 33 se po-

tom opét spusti. Frizovd svérka ¢5 uvolni zachyceny isek

’\)1

(98]

v
e
s
1

ze 7 a ten se zachyti v nasdvaci hubici 24. JestliZe je délka
pifze 3, zachycend nasdvaci hubicl 24, dostatelnd ke spolehlivé-
mu drieni useku 28 pifze 3 i p¥i vykvvném pohybu nasdvaci hubice

24, piemisti se nasédvaci hubice 24 do polohy téené za d dvojicd

——

odtahovych vdledkl 13, uvaiovéno ve emdru odtahn piize 2z odta-
kové trubice 1Z. Totom se vedic! orgén C¢ prexyvne do dréhy oii-

ze 2 mezi civkon 3 » vooicel hubicl 24 2 4in ce pifslu¥ny dsek

5 oplilze % ovyklond,

vazdvisle ra tom se r¥ize -, probiha’ici od gdsdvaciho

Getroit €0 % adervanst trokisi D0 o vedend

nych odtahovich vdlexn < £CC, zachyti dvojici pomocnyes vdledkd
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1¥n 2 t¥ivede ce ¥ odeéa-
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21, urravi ce na potirebnou zapradact

D
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vaci trubici 12. Ivejice pomocnych velefkd 21 a dvojice nomocnyeh

cdtzhovyich védlefkh CCC ce nyni uvede souCasné do synchronizova-
rného otélivého pohwtu, takZe pfize 7 se vrdti zpdt do dopFddaci-
no rotoru 11. potom e cevieni dvojice pomecenyeh vidlelki 21 pPe-
rufl a pomocné vialelky 21 se vrati do své vychozi polohy. Sevie-

ni dvojice pomocnych odtahovych valelkd £0C, jejichZ smér otale-
ni se nyni obrdti, zhstdvd zacnovdno. Cbrédcenim sméru otaceni dvo-
jice vomocnych cdtahovych valelkd CCC se pfize 3 opiét odtahuje z
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Steiné jako u zap¥ddacihio odtahu, zatezpefovaného civkou 373,
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znafnou délku. Zakruty piize %, vytvorené dopféddacim rotorem 11,

udrzovanym ve vysok 'ch otélkséch, se tedy mohou rozéirovat na znat-
nou vadédlenost, takZe odvor proti fifeni zidkruiu a2 na csbérnon

plochu, voriipadé do sbérného Zldbku, ktery je vyvoldvdn ohnutim
pfize 3 pFec uUsti odtahové trubice 12, obrdcené do dopFfadaciho
, poskytuje dostatecné dlouhou dobtu k zamezeni plekrou-
ceni piize 3 a2 ud€leni nadmérrného zékrutu jejimu dseku, nachaze-
sjicimu se uvnity dopiddaciho rotoru 11. V urcitych meznich hra-
ricich je moZno volit otédlky dopfédaciho rctoru 11 podle velikos-

,

ti odetupu mezi dvoiici odtzhovych pomecnyeh vdlelkd GCC a od-
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tzhovou trublel

|

¥

lasdvaci trubice 24 a vodici organ ¢v zanjimaji vzhledem

%, cdtanované dvojicl pomocnych catahovych valed-

P

wodraze piize

Pa

e

CCC z doprddacihe rotoru 11, takoveu polohu, 7e tsek pPize

ho
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mezl nasgvaci hubici 24 a2 vodicim orgdnem SC je v rodstaté rov-

nobeiny s usexem p¥ize 3 mezi odtahovou trubici 12 2 dvoiici pe-

mocnyeh cdtahovych vdlelkd ¢C0. Civka 3% je nyni udriovéna v
. i ALY 3
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oby prigze
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¥V dal&f operzci se ¥stroj tva¥eni zé
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éné z odtazhové trubi-
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vykyvne do dréhy ocdtahované prize 3, priv
ce 12 na dvojici pomocnych odtahovych vélelkd ¢CC. Fezprostfedn®

nato se premisti do drédhy pfize 3 a jejiho seku 3§ napojovaci

~

stroji 97. Zatimco se provddi napojovdani piiz e %, musi byt v

P
oblasti napojovaciho tstroji 27 jek pfize 3, tak jeji ndsleduji-
ci usek 3¢ v klidu. Toho se dosdkne tim, Ze p¥ize 2, pfichdzeji-
ci z copfddaciho rotoru 11, se zatim uklddd do Gstroji S8 pro
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naslecuiicel Vieelk 3E n¥ice =
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vvtva¥eni zfcoby pPize 2, n¥idem

’ '

se napohybuje, proteZe civka 33 je v klidu. T?i napojovdni ce

e [Yad

ob€ prize 3, vedené k odsévacimu ustroji 90 a k nasdvaci hubici

24, cddéli = odvedou.
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Fo dokonfeni napojovaci operace opft uvolni napojovaci dstro-

*Izi 3, vedenou nyni od dopiddaciho rotoru i1 k civee %3,

.
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e

J
Civka 33 se spusti na hlavni navijeci vdlec 31, ktery ji uvede

opé€t do otddivého pohybu, pfidemf zdscba piize 3 ce z ustroji

¢€ pro vytvalenl prize 3 opét odebere. Také vodici orpan 9C ny-

=

I piizi 3 uvolni a p¥ize 3 tak zaujme svou drahu, piri které

proviha obvykly vracovni proces.

ks

Mi-11 byt pouzito zafizeni z p¥iklads ra obr.? 2 4, ani¥
by bylo misto napojeni, vytvotené zapiecdienim, nahrazeno jinym

napojenim pifze %, nejsou vwvddéna v &irmost odstiihovaci ivstro-
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T¥i nizkich pracovnich rychlostech miZe byt ndbZhova rychlost
cdtahu volena libovolné; ov¥i vyEg€ich rychlostech odtahu je vEiak
z jiZ uvedenych dtivodd vyhodné€jéi, jestliZe je nabéhova kiivka
odtahu p¥izplicobena nédhénové kiivee poddvéni ojedrocenych vldken

-
[

do dopiadacinhio rotoru

Y¥i pohonu dvoiice pomoenych odtahovych valecku €00 pedle
obr.3 a 4 neni udrZovani stanovené rozbéhové krivky Zadnym pro-
blémen, protofe pohdnénd hmota této dvojice pomocenych odtzhovyceh

valeCkd 9CC zhstdvd stdle stejnd,
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Aty se dosahlo pil zapradscim oditahu, vrovadéném civkou 33,

stznovenych nodnot prokluzu, je nezbytné, =by zvedédni civky 33
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statnd dstroji. Trincipieln& je piitom moZné, aby zvedaci dstro-

i1 4 pro zveddni civky 33 zabiralo 2a navijeci rsmena 32, popfi-
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pzdé za p

{davnd rameno 35, upevnéné na navijecich ramenech 32,

a soulasn& tvotilo podpérné vstroji &, tj.udrfovalo civku 33 s je-
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ji myZlenou osou po celou dobu odetranovani pfetrhu ve zvednuté
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vfitladné sily v zdvielosti na priméru civky 37. Cviem p¥i towto
m vvitvoFeni mé ne velikost cil vliv pouze polomér civ-

kv 2%, tedy polovina priner

S-‘J

Je-1i civka 73 dopln¥na kontrolnim vstrojim ce svEtelnou zé-
votou, Je moZno pouZit pro zvedani civky %% i takového istroii,
které udriuje mezeru mezi obtvodem civky 3% a2 obtvodem nlavniho na-

vijecito valce 21 stale stejnc velkou tez ohledu na primér civ-

ty 33. TTi tomto Fefeni je moZno stejné jako v p¥iklazdu z obr.d

I_J
LQ

vyuzit celého prom&ru civky 33 pro zmfnu napéti v pi

oo
.
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Xontrolni idstroji se svitelnou zédvorou miZe najit evé uplat-
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nenl také v pripadé, kay je ze¥izeni opatieno podpérnym dstrojiim
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teré viak nemé samostatnou podpérnou péku. Je-1i podpfrné

foo

y
ustroji & opatieno samostatnou ovlddaci pdkou €C a podpErnou pé-

kou &t, je opatfeno srinzcinm vstroiim, kierd je tvofeno ve znidzor-
= u ’ I3

néném prikladu spinafem £5. Je-1li to po¥adoviéno, miZe byt misto

s P

nej pourito spinacich pék, které zezbezpelfuii odoojeni oviddact

raky £{ od motoru 86 a jeji fizaci v ckamZité poloze nap¥iklad

zdpadkou. Tské dorazy £2, 85 mohou byt umistény bud na ovlddaci

u

pace Glnnebo na podpérné pdce &1, popFipadé na obou pikéch ec,

1.

Fodpérné vustroji se nemusi pocdepirat ne pridavném ramenu 35

o

navijeciho ramena 32, a2le miZe byt podep¥eno piimo n» sob& neto

£

na svén prodlouZeniy.
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Také pruing prvek, spojeny & vikyvnym ramenem S0, mife mit

jiné provedeni ne# jaké je zobtrezeno v piiklacu napiiklacd je moi-
y <J
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no pouzit migto prufiny hydraulického nebo tneumatickéro valce
= pictem. “isto taZné pruZiny 7 je moino pouzit tlalné pruziny.
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cbr.2 je znazornéna jind alternativa proveceni zePizeni podle
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vinédlezu, ve které je pouzita torzni pruZina 7C, JjejiZ jedno ra- )

rero 71 je vodeplenc na vikyvném rzmenu S0 = jejiZ druhé rameno

72 je podepienc na loZisku 44, ve kterém je uloZena osa 51 vykyv-
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vlochu eivky 7%, tskie pohon civky 23 Je obstaravan touto klackou
©2, piifen’ je prendfen na ndvin civky 33 mnohem Eetrnéji nef tomu
bylo v cosud zndmjych kovovych kladek, opatfenych na obvocu ryhova-
nim, které je véak vochoritelné rovnéZ mofno pouiit.

P

Cvlédani 2 ponon rhznyeh komstrukdnich &dsti, zejména odedva-

ci trubice 20, vykyvnéuo ramena 5C a ovlddaci pdky &Q nebo daldich
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- sy

neznazorninych prvkd mbZe byt proviédénc riznym cpleobem, nepiiklad
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voroci pneumatickyeh nebo hydraulickych vélclh. Zndzornéné pliklad-
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né rrevedeni se soustzvou stavitelnych pék, sectdvajici z dvoura-
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vovéarni dvojice pomocnych valeCkd 21 a/neto pro zveddni piitlad-

rého valetku od hnaciho valelku u dvojice odtanovych valedud 13.
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V tomto p¥iracé umoinuje zminénd stavitelnd soustave zv14Et€ jed-
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nodufe r¥izplcobeni Jednotlivych pechent trzcovnim todninkim, ze-
r e %} £ Py r

Jména jectliZe piitom meji jednotlivé dily co nejvice si podobné

dimenze,
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e tzké moiné, aby doprava materidlu m&la jiny em

-

‘r, piifem”

{
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1. Zpdsob zapPdddni prize na splddacimzZa¥y

zkracuje se a jeji |
soby prize do pohot

ird -
nwCL

plochu sprddaciho ustroji pro pfedeni s otevienym

M
w
@
s
o)

—

vytvAfeni zd-

trubice, ze

-2
a4

na sbtérnou

koncem po pii-

padné predchozi zaméné sbé&rné plochy vldken ve sgpiddacim ustro-

j1 za sbérnou plochu vldken s Jjinym primérem, v y zn a & u J
i se tim, Ze ptrize se p¥i svém vraceni zp&t do pohoto-

9}

voetni polohy uvnit¥ odtahové trubice pfemist{ po dréze,

délka se pPizplsobl priméru svérné plochy vlidken u spfadaciho

Jejiz

ustroji pro predeni s otevienym koncem, doc pohotovostni polehy
a driha zap¥ddaciho zp&tného pohybu prize se zachovidvd stidld ne-

2. Zpisob podle ndroku 1, vyznadéujici

t im, Ze zapfedend pTFize se odtahuje ve stanoveném Sasovém

odstupu od uvolnéni zasoby prize,

3. Zptsob podle néroku 1 nebo 2, vyznadéujici

sle na priméru vymeénéné sbérné plochy vléken u spfddaciho

B e

se tim, Ze pfize se prlvadi zp&t ndhlym uvolnénim vytvoie-

né zdsoby pPize

4. Zplsob podle nejméné& jednoho z ndrokd 1 az 3,

cujici se tim, Ze pfize se podrobi po

Vyzna-

dokonéeni své

zp€tné dopravy aZ do zaldtku normdlniho odtahu pifize pomocnému
odtahu, kterym se plsobi na p¥izi ve vEtE{ vzddlenosti od dopfra-

daciho ustroji pro pfedeni s otevienym koncem ne% je misto piso-

beni normdlniho sprddaciho odtahu.

3] 4 *r ax - -

p
! - - . 1
& narcku 4, v ¥ Z 0 oa u 3 1

K

t im , Ze pomocny cdtah se provadi nezdvisle na navijeni pr

c

i
4

6. Zpusob podle naroku 4, v yznaduijieci
t I m, Ze pomocny odtah se provddi vyludné& civkou.

o1l

8

T

e

ize,



7. Zptsob podle ndroku 6, vyzna&uijici se
t Im, Ze mezi civkou a jejim pohonem se zvyZuje pFitlak s na-

ristajicim primérem civky.

€. Zplsob podle nejmén& jedncho z ndrokt 4 aZ 7, v y 2z n a -
cujici se tim, Ze odtah pfize se spoust{ p¥Fi privéd-
déni vlédken do deopFddaciho ustroji v menZim mno¥stvi pozvolnéji
neZ pfi vét¥im mnoZstvi plivddénych vldken do dopfddaciho \stro-
ji pro predeni = otev¥enym koncem, kdy se odtah pfize spoudti s
vétSim zrychlenim.

9. Zpisob podle nejméné jednoho z ndrokd 1 a% 8, kterym se
rfize zapiddd v dopFddacim dstroji pro pfedeni s otevienym kon-
cem, na které navazuje dvojice odtahovych vadle&kd s pFitladnym
odtahovym vdlefkem a s hnanym odtahovym vdlelkem, v yZzna-
tujieci se tim, %e pfed opétnym zapidddnim piize se
p¥itlaény védlelek dvojice odtahovieh vdledkY odddli od hnaného
valelku, r¥ize se po svém zkrdceni pirivede %k ndtahové truhici a
vede se po zakfivené drdze pfes hnany odtahovy vdledek, pridemz
po svém zapiedeni se p¥ize odtahuje normdlnim spPddacim odtahem,

jakmile civka dosdhne své plné rvchlosti otéd&eni.

10. Zptsob podle ndroku 9, vyznatu jici se tim .
Ze pritlafny odtahovy vdlelek z dvojice odtahovych vdlelkt se
oviddd obsluhovacim tstrojim, které se premisiuje podél Yady do-
prddacich mist.

11. Zplsob podle nejméné jednoho z ndrokd 1 aZ 10, v yzna -
tujiel se tim, %e po odddleni pFitla&ného odtahové-
ho vélelku dvojice odtahovych vdledkt od hnaného odtahového vée
letku se civka uvolni od svého hlavniho pohonu, nale? se prize
odtahuje s civky za jejiho soulasného zp&tnénoc otddeni, vede se
kolem odhazovaciho prvku a zkracuje se na poZadovanou délku, po-
tom se odstrfiZeny konec prize pfivede po drédge, prochdzejici me-
2i hnanym ~dtahovym vdlelkem a odddlenym pFitladnym odtahovym vi-
ledkem, k visti odtahové trubice a v dalZim kroku se konec prize
vratl do pohotovostni polohy uvnit¥ odtahové trubice, nadeZ odho-
wovy orgdan prizl odhodi a ta se prevede podtlakem v dopiadacim

ustroji na sbérnou plochu vldken, p¥ilem? zapfedend prize se po-
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tom zafne odtahovat s pribyvajici rychlost{ se sb&rné plochy
a civka se po dosafeni své plné navijeci rychlosti spusti na
svij hlavni pohon a p¥itlalny vdlelek se orp&t pfitlali na hna-
ny odtahovy vélefek dvojice odtahovych vélelki,

eni k provddéni zrdsobu podle neiméné jednoho 2z na-

=

a¥ 11, opatfenéd odméfevacim dstrojim pro vraceny konec
x
w

. L ~ n + 4 m 5o Tt
u Jg 4+ v 1 [T v L Y L L

%)
[
[ 249

[o N
=3

(D<
(50

(&)

»

Gstroji pro odméfovdni délky konce pfize /3/ je nastavitelné na
primér sb&rné plochy vldken u dopfddaciho Ustroji pro predeni s
otevienym koncem a je pFifazeno k dvojici pomocnych vdlelkd /21/
pro dopravu konce pfize /3/ zp&t do pohotovosini polohy /By, Bo/,

pri&em? mezi doptadaci ustroji, obsabujic{ zejména dopFddaci ro-

tor 11/ ve sk¥fini /1G/, a civiku /33/ je umistén odhiozovy cokla-
néci orgdn /25/ pro uvolnovdni zésoby pfize /3/ k zapTdddni a
napojovéni p¥ize /3/.

13, Zar{zeni podle ndroku 12, v yznadu jici s €
tim, Ze k dopfddacimu \dstroji s dopfidacim rotorem /1C/ ve sk¥i-
ni /11/ je prirazeno pomocné odtahové ustroji /3%, 20C/, umi-
stdné ve vetd{ vaeddlenosti od dopPddaeiho uUstroji neZ dvojice
odtahovych valelkd /13/.

14, zZatizeni podle ndroku 1%, vyznacé¢ujici se
t im , fZe pomocnym odtahovym dstrojim je dveojice romocnych od-

'tc:l.uOV:y'Ch valelkl /900{ .

15. Za¥izeni podle néroku 14, vyznadé¢ujici se
t {m, %e mezi dvoilci odtahovych vdlelkd /13/ a dvojici pomoc-
nych odtahovych vdledkd /9CC/ je umisténo napojovaci dstroji
/97/, premistitelné do drdhy p¥ize /3/.

ndroku 1%, vyznadcujicid s e

e
nym odtahovym ustrojim je civka /%3/ s hnaed

ti1m, Ze pom

YViadken 52/, pohén¥rou v ohou smérech ntafent.
i~ L A R Teya 4 & r  wr 6 1 37 v o 5
V. Zarizeni DOQlEe DATOKU o, vy 201 a u gJ 1 ¢ 2 e

P

t i m , %e hnaci kladka /52/ mé svij pohon synchronizovan se

-

spoudtéeim detrojim pPivodu ojednocenych vlaken do doprddaciho
Ustroji.
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18. Zafizeni podle ndrcku 16 nebo 17, v yzna ¢u ji-
e 1 e e tim, Ze hnaci kladka /52/ je opatfena pld&tém

/5%/ z mékkého materidlu, zejména 2z mékké pryZe.

19. Zatizeni podle nejméné€ jednoho z ndrokl 16 aZ 18, v y -
znac¢ujici se tim, Ze hnaci kladce /52/ je prifa-
zeno pPitladné ustroji /7, 70/ se zvétiujici se p¥itlacénou silou
na eivku /%3/ piri gvétZujicim se priméru civky /33/.

20. Zarizeni podle ndroku 1¢, vyznadc¢ujici =&e
t i m, Ze hnaci kladka /52/ je pfitlatovdna na civku /33/ na
strané, odvracené od hlavniho navijecich valce /31/,

21, Zafizeni podle ndroku 20, vy znactujici s e
t im, Ze hlaci kladka /52/ je nesena vykyvnym ramenem /50/,
za které je zachycen jeden koneec torzni pruZiny /7C/.

22. Zatizeni podle ndroku 20 nebo 21, vyznadc¢uajidi-
¢ i se tim, Ze hnaci kladka /52/ jie nesena vvkvvnym rame-
nem /50/, jehoZ pohon cbsahuje oto&ny kfivkovy kotoud /62/, spo-
jeny s vykyvnym ramenem /5C/ stavitelnou pdkovou a téhlovou sou-
stavou /64, 65, 66, 67, 68/.

23, Za¥izeni podle nejmén& jednoho z ndrokd 11 a% 22, v y -
znadunjici s8e tim, Ze mezi civka /3%/ a jeji navi-
jeci vdlec /31/ je zasunutelny zvedaci prvek /40/ a s navijecim
ramenem /32/ je do zdb&ru piivedeno podpérné ustroji /8/ pro za-
jigténi stdlého odstupu /a/ mezi obvodovou plochou civky /33%/ a
navijecim vdlcem /3%1/ po odtaZeni zvedaciho prvka /40/.

24. Zarizeni podle ndroku 23, vyznadunjici se
t im, Ze podp&rné ustroji /8/ sestdva z ovlddaci paky /R0/,
natalené ovladatelnou pohonnou jednotkou /86/, a z podpérné pa-
ky /81/ uloZené na ovlddacl pdce /80/ a vykyvné mezi dvéma kon-
covymi polohami, pfiCemZ podpérnd pdka /81/ je tladena pruZnym
prvkem, zejména tlaénecu pruZinou /84/ do své prvni koncové po-
lohy a je premistitelnd p¥i svém najeti na jedno z navijecich
ramen /32/ do druhé koncové polohy, které je prifazeno spinaci
ustroji /85/ pro ukonfeni vykyvného pohybu ovlddaci pdky /80/.




25, Zarizeni podle rdrokw 24, vyznat¢ujici se
t im, Ze koncové polohy podpé&rné pdky /81/ jsou vymezeny dvé-

ma dorazy /82, 83/, umisténymi na ovlddaci pédce /8C/.

?6. Zafizeni podle ndroku 24 nebo 25, vyznadtuji=-

¢ I e e tIm, Ze oviadatelncu pohonnou jedncikou pre ovla-
daci paku /80/ je elektromotor /86/ a spinacim Ystrojim je spi-
naé¢ /85/, umistény na ovliddacil pace /80/ a zapojeny do privodu

elektrického proudu k elektromotoru /86/.
i s e tim
a v

pojilzdnym rodél Fady dopfadacich dstrojl pro predeni s otevienym

koncem.
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